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Ostrzezenia:

Czujniki Klimatyczne VOLO S i VOLO SR, zastosowane z odpowiednimi dla nich silnikami
lub centralami, pozwalajg na automatyczne zarzgdzanie zamykaniem i otwieraniem
zaston, rolet, okienek dachowych Iub podobnych. Kazde inne ich zastosowanie jest
zabronione. Przed instalowaniem, przed wykonaniem czynnosci konserwacyjnych czy
przed przystgpieniem do naprawy nalezy zwrécic sie do personelu technicznego.

1) Opis produktu

A Czujniki VOLO S i VOLO SR zawieraja obwody elektroniczne, ktére
moga by¢ podtaczone tylko do wiasciwych silnikéw czy central; btedne
podiaczenie moze powaznie uszkodzi¢ czujnik. Nalezy uwaznie przeczytaé
instrukcje i sprawdzi¢, ktore silniki lub centrale dostosowane sa do
czujnikéw VOLO.

Czujniki Klimatyczne VOLO S (wiatr i stonce) i VOLO SR (wiatr, stonce i
deszcz), zastosowane z odpowiednimi dla nich silnikami lub centralami, stuza
do automatyzacji ruchu zaston, rolet, okienek dachowych i podobnych
odpowiednio do odczytanych warunkéw klimatycznych: na przykiad, przy
silnym sloncu zarzgdzajg otwieranie zasfony, gdy jest wiatr, zarzadzajg jej
zamykanie, a gdy pada deszcz (VOLO SR) powodujg otwieranie lub
zamykanie zaleznie od tego, jak zostat zaprogramowany siinik lub centrala.
Czujnik mierzy predkos¢ wiatru, intensywnose swiatta i obecnos¢ deszczu po
czym wysyta te informacje do silnikéw i central, do ktérych jest podtgczony.
Kiedy wartos¢ przekracza zaprogramowany poziom w sinikach lub w
centralach uaktywniana jest jedna z nizej przedstawionych funkcii:
Wiatr: Kiedy poziom sygnalu (predkos¢ wiatru) zostanie przekroczony na co
najmniej 3 sekundy uaktywnia sie ruch “wzniesienia’, ktory odpowiada
\ przyciskowi A pilotéw; zablokowany zostanie woéwczas kazdy inny ruch az

do momentu, kiedy predko$¢ wiatru obnizy sie do zaprogramowanego
poziomu na okoto 1 sekunde.

Stonce: Przekroczenie poziomu “natezenie slonca” na co najmniej 2 sekundy
uaktywnia ruch  “obnizenia”, (ktory odpowiada przyciskowi ¥ na pilotach);
kiedy poziom obnizy sie na co najmniej 15 minut zarzadzony zostanie ruch
wzniesienia (ktory odpowiada przyciskowi A). Zabezpieczenie to rozni sie od
zabezpieczenia ‘wiatr” tym, ze zawsze mamy mozliwosC recznego
zarzadzania siinika nawet po interwencji czujnika.

Deszcz (VOLO SR): Kiedy czujnik wykryje obecnos¢ deszczu to przekazuje
informacje do silnikéw, wowczas zlecany jest ruch w kierunku
zaprogramowanym w danym  silniku lub centrali.

Informacije zwigzane z modyfikacja kierunku interwencji deszczu lub poziomow
interwencji stonca i wiatru znajdujg sie w rozdziale- programowanie.

2) Instalowanie

Przy instalowaniu nalezy kierowac sie rysunkami: 1, 2, 3 i 4. Majgc na
uwadze prawidiowe funkcjonowanie, przypomina sie, ze czujnik ma by¢

ustawiony na storicu i, w wypadku VOLO SR, tam gdzie efektywnie pada
deszcz.
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2.1) Potaczenia elektryczne

Kazdy czujnik moze by¢ podigczony do maksymalnie 5 central Iub silnikow
ustawionych rownolegle (nalezy przestrzega¢ biegunowosci tgczac razem
przewody tego samego koloru lub z tymi samymi  zaciskami centrall).
Czujnik posiada 1 wejscie, ktorym wylacza odczyt slonca i deszczu
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A UWAGA! VOLO S i VOLO SR moga by¢ zastosowane tylko z
odpowiednimi silnikami lub centralami. Bledne potaczenie lub
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(zabezpieczenie przed wiatrem jest zawsze aktywne); do zarzadzania tej
funkcji mozna zastosowac prosty wytacznik; kiedy jest on zamkniety, odczyt
deszczu i sfonca jest wylgczony. Wiaczenie i wylaczenie automatyki stonca
i deszczu mozliwe jest takze pilotami ERGO4 i PLANO4.

uzytkowanie moze powaznie uszkodzi¢ elektronike czujnika.
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3) Préby odbiorcze

Kontrole prawidlowego instalowania czujnika nalezy wykona¢ wedtug
ponizszej procedury. Ponizszy opis dotyczy uzytkowania silnika do zaston;
tg samg procedure mozna zastosowac takze do innych przypadkow.
Kontrola czujnika wiatru:

1. Ustawi¢ zastone w punkcie posrednim pomiedzy punktem otwarcia i
punktem zamkniecia

2. Wyregulowa¢ anemometr (postuzy¢ sie ewentualnie suszarka do
wiloséw) na predkos¢ wyzszg od ustawionej granicy w silniku (w fabryce
poziom ustawiony zostat na 30 km/godz co odpowiada 8 obrotom na
sekunde)

3. Gdy granica wiatru zostanie przekroczona przez co najmniej 3 sekundy
powinien wystartowac¢ ruch w kierunku odpowiadajacym przyciskowi a
pilotow. Zastona zawinie sie catkowicie | przez okoto 1 minute nie bedzie
mozna wydac jakichkolwiek polecen.

Kontrola czujnika stonca:

1. Odlgczy¢ | podiaczy¢ ponownie napiecie do silnika. Ustawi¢ zastone w

-
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posrednigj pozycji pomiedzy punktem zamkniecia i otwarcia.

2. Podswietlic  czujnik zrodlem  Swiatta  (stoncem lub  lampka) z
intensywnoscig $wiatta wyzsza od progu ustawionego.

3. Po 2 minutach powinien rozpocza¢ sie ruch, ktéry odpowiada
przyciskowi ¥ pilota (w fabryce ustawiony zostat poziom 2, ktéry
odpowiada warunkom, gdy pogoda jest spokojna i $wieci stonce).

Kontrola czujnika deszczu (tylko VOLO SR):

1. Ustawi¢ zastone w punkcie posrednim pomiedzy punktem zamkniecia
i otwarcia.

2. Pomoczy¢ czujnik symulujgc stan deszczu.

. Po kiku sekundach ma wystartowa¢ ruch w kierunku, ktory zostat

zaprogramowany w siiniku.

Gdy poziomy interwencji czujnika storica, wiatru i kierunek zabezpieczenia

przed deszczem nie sg odpowiednie istnieje mozliwose ich modyfikaci, tak

aby dostosowac je do wilasnych wymagan; doktadniejsze informacije
znajdujg sie w rozdziale - programowanie.
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4) Programowanie

Silniki i centrale, ktére uzywajg czujnika klimatycznego VOLO S lub VOLO SR
interweniujg, kiedy zostanie przekroczona zaprogramowana granica

natezenia stonca, wiatru i deszczu. Poziom czutosci czujnika deszczu jest
tylko jeden, ale poziom interwencji czujnika slonca i wiatru moze by¢

zaprogramowany w silnikach lub w centralach bezposrednio pilotem.

Programowanie nalezy wykona¢ pilotem, ktory juz zarzadza silnikiem lub
centrala.

Tabela “A1” Zmiana poziomu interwencji zabezpieczenia “wiatr” (rys. 4) Przyktad
1. PrzycisnaC przycisk m juz wczytanego nadajnika az do momentu ustyszenia sygnatu 2
“bip” (po okolo 5 sekundach). ﬂ 5s
2. Przycisna¢ powoli przycisk A tyle razy (1, 2 lub, 3) jakiego poziomu czulodci sobie zyczymy. X1= 15 Km/h
X2= 30 Km/h
a7 X3= 45 Km/h
3. Po krotkiej chwili ustyszymy  1l0$¢ sygnatow “bip” odpowiadajgca wybranemu poziomowi. ﬂ X1 X2 X3
4. Przycisnac przycisk m, aby potwierdzi¢; 3 sygnaly “bip” sygnalizujg ze programowanie zostalo uaktualnione.
Aby wyjs¢ z procedury bez wykonania zmiany nalezy odczekac 5 sekund bez potwierdzenia. Jj Jj Jj

Tabela “A2” Zmiana poziomu interwencji stoniica (rys. 6) Przyktad
1. PrzycisnaC przycisk m juz wczytanego nadajnika az do momentu ustyszenia sygnatu “bip” 2 ﬂ
(po okoto 5 sekundach) 5s
2. Przycisna¢ powoli przycisk ¥ tyle razy (1, 2 lub, 3) jakiego poziomu czutosci sobie zyczymy. X1= 15 Klux
Gdy przycisniemy 4 razy zachowany zostanie poziom $wiatla z wartoscig mierzong w tym momencie. ¥ X2= 30 Klux
~1 X3= 45 Klux
X4= Auto
3. Po krotkie) chwili ustyszymy ilos¢ sygnatow “bip” odpowiadajaca wybranemu poziomowi. Jj X1 X2 X3 X4
4. Przycisna¢ przycisk m, aby potwierdzi¢, 3 sygnaly “bip” sygnalizujg nowe oprogramowanie. Aby wyjs¢ z procedury ¥

bez wprowadzenia zmiany poprzedniego poziomu nalezy odczekac co najmniej 5 sekund bez potwierdzenia. - Jj ﬂ Jj

Tabela “A3” Zmiana kierunku interwencji w wypadku deszczu (rys. 6) Przyktad

1. PrzycisngC przycisk m juz wczytanego nadajnika az do momentu ustyszenia sygnatu “bip” 2
(po okoto 5 sekundach). ﬂ 5s
2. Przycisng¢ powoli ponownie 3 krotnie przycisk m. 4
X3
3. PrzycisnaC przycisk zadanego kierunku interwencji; 3 sygnaty “bip” poinformujg, ze nowy 4 4
kierunek zostat zaprogramowany. / Jj Jj Jj
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5) Co robi¢ gdy...

Nawet po rozpedzeniu anemometru na wyzszy poziom od
zaprogramowanego podtaczone silniki nie wykonuja ruchu
“wzniesienia” (A). Sprawdzi¢ napiecie w przewodach potaczeniowych
do czujnika, powinno wynosic okolo 24Vps. Gdy wartosc¢ jest inna nalezy
sprawdzi¢ stan potaczen, sprawdzi¢ czy silnik jest wiaczony i prawidiowo
dziatajacy, gdy do tego samego czujnika podigczono wiecej sinikow,
nalezy sprawdzi¢ czy polaczenia wykonane zostaly wedlug wskazanych
kolorow lub do wiasciwych zaciskow centrali.

Potaczenia zostaty wykonane prawidiowo i napiecie w
przewodach do czujnika wynosi okoto 24Vps, ale po
\rongdzeniu anemometru nie jest wykonywany ruch

wzniesienia (A). Poziom czutodci zabezpieczenia przed wiatrem
powinien by¢ przekroczony przez co najmniej 3 sekundy, a wiec nalezy
rozkrecic  anemometr do odpowiedniej predkosci na taki wiasnie czas,
ewentualnie sprobowac zmniejszy¢ granice interwencii wiatru w silniku lub
w centrall.

Kontrola funkcjonowania czujnika wiatru zostata zakonczona
pozytywnie, ale kontrola interwencji czujnika stonca nie. Ruch
obnizania dla stonca jest zlecany tylko 1 raz, kiedy ustawiona granica
nastonecznienia zostanie przekroczona przez co najmnigj 2 minuty.
Wytaczy¢ | wigczy¢ silnik i powtdrzy¢ probe ewentualnie obnizy¢ poziom
interwencji stonca w silnikach lub w centralach.

6) Dane techniczne

Zasilanie 24Vps z opornikiem szeregowym > 500Q| Stosowaé tylko do odpowiednich silnikéw lub central!
‘ ) Programowalne poziomy w silnikach / centralach
Stala wiatru (impuisy/s /km/god?) 0,25 Poz1=15Km/h Poz2=80Kmh Poz3 = 45Km/h
Czujnik Swiatla 5 + 50 Klux Programowalne poziomy w silnikach / centralach
Poz1=15Klux Poz?2=30Klux Poz 3 =45 Klux
Poz 4 = automatyczny (ustawia prog Swiatla biezacego)
Wymiary i waga W =120 mm
2 L=215mm
H=85mm
L Waga = 200 gr
Zabezpieczenie IP IP55
Temperatura zastosowania -30 + 70 °C

\ Nice zastrzega sobie prawo do wprowadzenia zmian w produktach w kazdym momencie, kiedy bedzie uwazata za niezbedne.




X1= 15 Km/h
X2= 30 Km/h Jj
X3= 45 Km/h

+5s

X1= 15 Klux
X2= 30 Klux Jj
45 Klux

-

Dichiarazione di conformita

declaration of conformity

N°: VOLO S VOLO SR Rev 0

La Ditta NICE S.p.a. dichiara che i prodotti VOLO S e VOLO SR sono conformi alla Direttiva compatibilita elettromagnetica 89/336/CEE.
NICE S.p.A. declares that the products VOLO S and VOLO SR comply with the 89/336/CEE Electromagnetic Compatibility Directive.

Data /date
10 Aprile 2002

Amministratore Delegato / General Manager
Lauro Buoro
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