
AVIO600
AVIO1000

Zestaw automatyki do bram garażowych

Instrukcje i ostrzeżenia do instalacji i użytkowania



Polski – 1

P
o

ls
ki

O*°LNE =ALECENIA I OSTR=EşENIA DOT<C=òCE BE=PIEC=EĮST:A
(InstrukcMa przetĭumaczona z Mćzyka Zĭoskiego)

• JeŤeli brama przeznaczona do zautomatyzoVania posiada rłVnieŤ
drzVi dla pieszych, naleŤy przygotoVaę instalacjĨ z systemem kontro-
lnym, ktłry uniemoŤliVi dzia�anie silnika, gdy drzVi dla pieszych bĨdĘ
otVarte

• UpeVnię siĨ, Ťe elementy steroVnicze znajdujĘ siĨ z dala od czĨŌci V
ruchu, umoŤliViajĘc V kaŤdym razie ich bezpoŌredniĘ VidocznoŌę.

• W razie niestosoVania prze�Ęcznika, elementy steroVnicze naleŤy
montoVaę V miejscu niedostĨpnym i na minimalnej VysokoŌci 1,5 m

• JeŌli ruch otVierania jest steroVany przez system przeciVpoŤaroVy,
naleŤy siĨ upeVnię, Ťe eVentualnie okna znajdujĘce siĨ poVyŤej 200
mm zostanĘ zamkniĨte przez elementy steroVnicze

• 9apobiegaę i unikaę jakiegokolViek uViĨzienia miĨdzy czĨŌciami sta�y-
mi i czĨŌciami V ruchu podczas VykonyVania maneVrłV

• UmieŌcię na sta�e tabliczkĨ na temat rĨcznego maneVru V pobliŤu ele-
mentu umoŤliViajĘcego Vykonanie maneVru

• Po zamontoVaniu silnika naleŤy siĨ upeVnię, Ťe mechanizm, system
ochrony i kaŤdy maneVr rĨczny funkcjonujĘ praVid�oVo

–––  KROK 1  –––

U:A*A - :aŠne instrukcMe bezpieczeįstZa. NaleŠy przestrzegaõ 
Zszystkich instrukcMi, ponieZaŠ niepraZidĭoZy montaŠ moŠe byõ 
przyczynó poZaŠnych szkÐd
U:A*A - :aŠne instrukcMe bezpieczeįstZa. : celu zapeZnienia 
bezpieczeįstZa osÐb, postćpoZaõ zgodnie z ninieMszó instrukcMó. 
NaleŠy starannie przechoZyZaõ ninieMszó instrukcMć
• Przed rozpoczĨciem montaŤu naleŤy spraVdzię informacje na temat

sParametrłV technicznych produktut, a V szczegłlnoŌci, czy urzĘ-
dzenie jest przystosoVane do napĨdzania posiadanego przez Paļ-
stVa urzĘdzenia. JeŤeli produkt nie jest odpoViedni, NIE naleŤy Vyko-
nyVaę montaŤu

• Nie uŤyVaę urzĘdzenia, jeŌli nie przeproVadzono procedury oddania
do eksploatacji, opisanej V rozdziale sOdbiłr i przekazanie do eksplo-
atacjit

U:A*A - :edĭug naMnoZszych, oboZiózuMócych przepisÐZ euro-
peMskich, Zykonanie automatyki musi byõ zgodne z oboZiózuMó-
có DyrektyZó MaszynoZó umoŠliZiaMócó zadeklaroZanie zgodno-
łci automatyki. : zZiózku z tym, Zszystkie czynnołci polegaMó-
ce na podĭóczeniu do sieci elektryczneM, ZykonyZaniu prÐb od-
biorczych, przekazyZaniu do eksploatacMi i konserZacMi urzódze-
nia muszó byõ ZykonyZane Zyĭócznie przez ZykZalifikoZanego i 
kompetentnego technika!
• Przed przystĘpieniem do montaŤu produktu naleŤy spraVdzię, czy

Vszystkie elementy i materia�y przeznaczone do uŤycia prezentujĘ ide-
alny stan i sĘ odpoViednie do uŤycia

• Produkt nie jest przeznaczony do obs�ugi przez osoby (V tym dzieci)
o ograniczonych zdolnoŌciach fizycznych, zmys�oVych bĘdŢ umys�o-
Vych lub przez osoby nieposiadajĘce odpoViedniego doŌViadczenia i
Viedzy

• Nie zezValaę dzieciom na zabaVĨ urzĘdzeniem
• Nie zezValaę dzieciom na zabaVĨ urzĘdzeniami sterujĘcymi produktu.

PrzechoVyVaę piloty V miejscu niedostĨpnym dla dzieci
U:A*A - W celu unikniĨcia jakiegokolViek zagroŤenia na skutek przy-
padkoVego uzbrojenia termicznego urzĘdzenia od�ĘczajĘcego, nie naleŤy 
zasilaę tego urzĘdzenia przy uŤyciu zeVnĨtrznego urzĘdzenia, jak zegar 
lub pod�Ęczaę go do obVodu charakteryzujĘcego siĨ regularnym pod�Ę-
czaniem lub od�Ęczaniem zasilania
• W sieci zasilajĘcej instalacji naleŤy przygotoVaę urzĘdzenie od�Ęcza-

jĘce (nieznajdujĘce siĨ na VyposaŤeniu), ktłrego odleg�oŌę pomiĨdzy 
stykami podczas otVarcia zapeVnia ca�koVite od�Ęczenie V Varun-
kach okreŌlonych przez III kategoriĘ przepiĨcioVĘ

• Podczas montaŤu, naleŤy delikatnie obchodzię siĨ z urzĘdzeniem,
chroniĘc je przed zgnieceniem, uderzeniem, upadkiem lub kontaktem 
z jakiegokolViek rodzaju p�ynami. Nie umieszczaę urzĘdzenia V po-
bliŤu Ţrłde� ciep�a i nie VystaViaę go na dzia�anie otVartego ognia. 
Opisane poVyŤej sytuacje mogĘ doproVadzię do uszkodzenia urzĘ-
dzenia, byę przyczynĘ niepraVid�oVego dzia�ania lub zagroŤeļ. JeŤeli 
dosz�oby do ktłrejŌ z opisanych sytuacji, naleŤy natychmiast przerVaę 
montaŤ i zVrłcię siĨ o pomoc do SerVisu Technicznego

• Producent nie ponosi odpoViedzialnoŌci za szkody materialne lub
osoboVe poVsta�e V Vyniku nieprzestrzegania instrukcji montaŤu. W 
takich przypadkach, nie ma zastosoVania rĨkojmia za Vady materialne

• Poziom ciŌnienia akustycznego emisji skorygoVanego charakterysty-
kĘ A jest niŤszy od 70 dB(A) 

• Czyszczenie i konserVacja, za ktłrĘ jest odpoViedzialny uŤytkoVnik,
nie poVinny byę VykonyVane przez dzieci pozbaVione opieki

• Przed Vykonaniem dzia�aļ na instalacji (konserVacja, czyszczenie),
naleŤy zaVsze od�Ęczyę produkt od sieci zasilajĘcej

• NaleŤy VykonyVaę okresoVe przeglĘdy instalacji, a V szczegłlnoŌci
przeVodłV, sprĨŤyn i VspornikłV, celem Vykrycia eVentualnego bra-
ku VyVaŤenia lub oznak zuŤycia, czy uszkodzeļ. Nie uŤyVaę V razie 
koniecznoŌci napraVy lub regulacji, ponieVaŤ obecnoŌę usterek lub 
niepraVid�oVe VyVaŤenie mogĘ proVadzię do poVaŤnych obraŤeļ

• Materia� opakoVanioVy podlega utylizacji zgodnie z miejscoVymi
przepisami

• Osoby trzecie nie poVinny siĨ znajdoVaę V pobliŤu automatyki pod-
czas jej przesuVania przy uŤyciu elementłV steroVniczych

• Podczas VykonyVania maneVru, naleŤy nadzoroVaę automatykĨ i za-
dbaę o to, aby inne osoby nie zbliŤa�y siĨ do urzĘdzenia, aŤ do czasu 
zakoļczenia czynnoŌci

• Nie steroVaę automatykĘ, jeŤeli V jej pobliŤu znajdujĘ siĨ osoby Vyko-
nujĘce czynnoŌci; przed Vykonaniem tych czynnoŌci naleŤy od�Ęczyę 
zasilanie elektryczne

OSTR=EşENIA NA TEMAT MONTAşU
• Przed zamontoVaniem silnika, naleŤy spraVdzię stan Vszystkich czĨ-

Ōci mechanicznych, odpoViednie VyVaŤenie i upeVnię siĨ, czy urzĘ-
dzenie moŤe byę praVid�oVo maneVroVane
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–––  KROK 2  –––

2.1 – PR=E=NAC=ENIE

AVIO to linia si�oVnikłV przeznaczonych do automatyzacji bram segmen-
toVych i, z odpoViednim, dodatkoVym urzĘdzeniem GA2, ktłre nie jest 
dostarczane V komplecie, rłVnieŤ bram Vahad�oVych na sprĨŤyny lub 
na przeciVciĨŤar.

OPIS PRODU.TU

2.3 – OPIS UR=òD=EĮ

Si�oVniki AVIO600 i AVIO1000 mogĘ siĨ sk�adaę z elementłV przesta-
Vionych na Rysunku 2. Po dostarczeniu si�oVnikłV, naleŤy niezV�ocznie 
spraVdzię, czy sĘ one kompletne oraz, czy Vszystkie ich elementy sk�a-

doVe sĘ V nienaruszonym stanie.
UZaga: V celu dostosoVania AVIO600 i AVIO1000 do miejscoVych 
przepisłV, zaVartoŌę opakoVania moŤe siĨ rłŤnię. Dok�adna zaVartoŌę 
przedstaViona jest na zeVnĨtrznej stronie opakoVania. W kaŤdym przy-
padku, naleŤy zVrłcię siĨ do sprzedaVcy.

Odnołnik

a

b
c
d
I
f
g
h

AVIO600

1 si�oVnik elektromechaniczny GD102 z VbudoVanĘ centralĘ 
sterujĘcĘ
1 proVadnica o d�. 3 m z zamontoVanym paskiem 
2 profile �ĘczĘce
2 Vsporniki mocujĘce do sufitu
RłŤne drobne elementy: Ōruby, podk�adki, itp.; patrz tabele 1, 2, 3 i 4 (*)
2 nadajniki radioVy ECCO5...
Para fotokomłrek naŌciennych PH200
Lampa ostrzegaVcza z VbudoVanĘ antenĘ FL200

AVIO1000

1 si�oVnik elektromechaniczny GD103 z VbudoVanĘ centralĘ 
sterujĘcĘ
1 proVadnica o d�. 4 m z zamontoVanym paskiem
3 profile �ĘczĘce
4 Vsporniki mocujĘce do sufitu
RłŤne drobne elementy: Ōruby, podk�adki, itp.; patrz tabele 1, 2, 3 i 4 (*)
2 nadajniki radioVy ECCO5...
Para fotokomłrek naŌciennych PH200
Lampa ostrzegaVcza z VbudoVanĘ antenĘ FL200

TABELA 2 - Lista komponentÐZ i urzódzeį dodatkoZych

Typ siĭoZnika

Maksymalny moment (odpoViadajĘcy maksymalnej sile)
Maksymalna liczba jedn. ECSBus
9asilanie aVaryjne
D�ugoŌę proVadnicy

AVIO600

10,8 Nm (600 N)
1

NIE
3x1m

TABELA 1 - PorÐZnanie naMZaŠnieMszych charakterystyk siĭoZnikÐZ AVIO

AVIO1000

18 Nm (1000 N)
6

z PR100
4x1m

2.2 – OPIS AUTOMAT<.I

W celu VyjaŌnienia niektłrych aspektłV i terminłV dotyczĘcych automa-
tyki do bram segmentoVych lub uchylnych, na Rysunku 1 zosta� przedsta-
Viony przyk�ad typoVego Vykorzystania si�oVnika AVIO600 lub AVIO1000:

A) Lampa ostrzegaVcza z VbudoVanĘ antenĘ FL200 (opcja)
B) Para fotokomłrek PH200 (opcja)
C) Blokady mechaniczne
D) Si�oVnik GD102 lub GD103

* Łrub\ koniec]ne do mocoZania $9,O�00 i $9,O�000 nie só dostarc]one, ponieZaŠ ]aleŠó od t\pu i Jrubołci materiaĭu�

-akiekolZiek uŠycie, odmienne od opisanego poZyŠeM i Z Zarun-
kach odmiennych od ZarunkÐZ opisanych Z ninieMszym podrćcz-
niku Mest zabronione.
Si�oVnik AVIO jest zasilany energiĘ elektrycznĘ; V razie braku zasilania 
elektrycznego moŤliVe jest odblokoVanie si�oVnika za pomocĘ odpo-
Viedniej linki i rĨczne przesuniĨcie bramy.

W modelu AVIO1000 moŤna zastosoVaę urzĘdzenie dodatkoVe dostĨp-
ne jako opcja: akumulator aVaryjny PR100.

1

A
D

C

B
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2.3.1 – Motoreduktory elektromechaniczne GD102 i GD103

GD102 i GD103 to si�oVniki elektromechaniczne sk�adajĘce siĨ z silnika 
zasilanego prĘdem sta�ym 24V. SĘ rłVnieŤ VyposaŤone V mechanicz-
ny system VysprzĨglania z linkĘ, umoŤliViajĘcy rĨczne otVarcie bramy 
V przypadku aVarii zasilania elektrycznego. Si�oVnik mocoVany jest do 
sufitu za pomocĘ specjalnych VspornikłV. W Versji AVIO1000 moŤna 
zastosoVaę akumulator aVaryjny PR100, za pomocĘ ktłrego moŤna 
poruszaę bramĘ V przypadku braku zasilania siecioVego.

Centrala jest odpoViedzialna za steroVanie si�oVnikiem oraz kontrolĨ 
zasilania poszczegłlnych elementłV. 9�oŤona jest z p�yty elektronicznej z 
VbudoVanym odbiornikiem radioVym.

Centrala moŤe steroVaę si�oVnikiem z dVoma prĨdkoŌciami: sVolnot lub 
sszybkot.

Rys. 3:
Trzy przyciski P1, P2 i P3 >B@ oraz odpoViadajĘce im diody LED sĘ Vyko-
rzystyVane do programoVania centrali.

ďł�ty przycisk >C@ umoŤliVia steroVanie bramĘ podczas testłV. Ten sam 
przycisk bĨdzie aktyVoVany rłVnieŤ podczas codziennego uŤycia przy 
uŤyciu VbudoVanego przycisku pomaraļczoVego >D@.

W celu u�atVienia po�Ęczeļ elektrycznych przeVidziano oddzielne zaci-
ski dla kaŤdego urzĘdzenia >A@, VysuVane i posiadajĘce rłŤne kolory, V 
zaleŤnoŌci od spe�nianej funkcji. Na VysokoŌci kaŤdego zacisku na Vej-
Ōciu znajduje siĨ dioda LED sygnalizujĘca stan.

Pod�Ęczenie do sieci elektrycznej nastĨpuje V bardzo prosty sposłb: 
Vystarczy V�oŤyę VtyczkĨ do gniazdka elektrycznego.

TABELA 4

:ykaz drobnych elementÐZ PH200

WkrĨt typu HI LO 4X9,5

÷ruba samogVintujĘca 3,5X25

Ko�ek nylonoVy s 5 c

Liczba

Szt. 4

Szt. 4

Szt. 4

 2.3.2 – Fotokomórki PH200 (opcja)

Para fotokomłrek naŌciennych PH200, ktłre po pod�Ęczeniu do centrali, 
umoŤliViajĘ VykryVanie przeszkłd na osi optycznej pomiĨdzy nadajni-
kiem (TX) a odbiornikiem (RX).

TABELA 3

:ykaz drobnych elementÐZ 

NakrĨtki samoblokujĘce M6

÷ruby M6x14

÷ruby 6,3x38 tcei

*D103

Szt. 4

Szt. 4

Szt. 4

*D102

Szt. 2

Szt. 2

Szt. 4

3

A

D

C

B

4

2

a b dc

e f g h
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–––  .RO. 3  –––

MontaŠ urzódzenia poZinien byõ ZykonyZany przez ZykZali-
fikoZany i dołZiadczony personel, zgodnie z zaleceniami przed-
staZionymi Z rozdziale 1 eOSTR=EşENIAr.

3.1 – .ONTROLE :STĆPNE

SiĭoZniki AVIO600 i AVIO1000 nie mogó byõ ZykorzystyZane do 
napćdzania bram, ktÐre nie só Z peĭni funkcMonalne i bezpieczne 
oraz nie mogó sĭuŠyõ do rozZiózyZania problemÐZ spoZodoZa-
nych niepraZidĭoZym montaŠem lub konserZacMó bramy.

U:A*A: niepraZidĭoZy montaŠ moŠe byõ przyczynó poZaŠnych 
uszkodzeį.

Przed przystópieniem do montaŠu naleŠy:

• SpraZdziõ, czy podczas otZierania brama nie ZystaMe na ulicć 
ani na publiczne chodniki.

• Po zainstaloZaniu siĭoZnika, naleŠy usunóõ Zszelkie niepo-
trzebne przeZody, czy ĭaįcuchy oraz odĭóczyõ Zszystkie niepo-
trzebne urzódzenia.

• SpraZdziõ, czy Zaga i Zymiary bramy mieszczó sić Z limitach 
zastosoZania (Rozdziaĭ 3.1.1). -eŠeli tak nie Mest, urzódzenie AVIO 
nie moŠe byõ uŠytkoZane.

• SpraZdziõ, czy konstrukcMa bramy Mest przystosoZana do napć-
dzania MeM przez siĭoZnik oraz, czy Mest zgodna z oboZiózuMócymi 
przepisami.

• SpraZdziõ, czy na caĭeM drodze przesuZu bramy, zarÐZno pod-
czas zamykania Mak i otZierania, Z Šadnym MeM punkcie nie Zystć-
puMe zZićkszony opÐr. 

• SpraZdziõ, czy konstrukcMa bramy Mest ZystarczaMóco Zytrzymaĭa 
i, czy nie istnieMe niebezpieczeįstZo Zypadnićcia MeM z proZadnic.

• SpraZdziõ, czy brama Mest praZidĭoZo ZyZaŠona: ustaZiona Z 
doZolnym poĭoŠeniu nie poZinna sić samoczynnie poruszaõ.

• SpraZdziõ, czy mieMsce montaŠu odpoZiada Zymiarom siĭoZni-
ka i zapeZnia Mego bezpieczne i ĭatZe Zysprzćglanie.

• SpraZdziõ, czy punkty mocoZania poszczegÐlnych urzódzeį só 
zabezpieczone przed uderzeniami i, czy poZierzchnie montaŠu só 
odpoZiednio solidne.

• SpraZdziõ, czy poZierzchnie montaŠu fotokomÐrek só pĭaskie i 

2.3.4 – Lampa ostr]egawc]a ] wbudowanó antenó FL200 (opcja)

Lampa ostrzegaVcza steroVana jest przez centralĨ i s�uŤy do sygnali-
zoVania sytuacji zagroŤenia, kiedy brama jest przesuVana. W lampie 
ostrzegaVczej znajduje siĨ antena odbiornika radioVego.

TABELA 6

:ykaz drobnych elementÐZ lampy 
ostrzegaZczeM FL200

÷ruba samogVintujĘca 4,2X32

Ko�ek nylonoVy s 6 c

Liczba 

Szt. 4

Szt. 4

6

2.3.5 – Nadajnik radiowy ECCO5...

Nadajnik radioVy umoŤliVia steroVanie na odleg�oŌę otVarciem i 
zamkniĨciem bramy. Posiada 4 przyciski (T5: nie VykorzystyVany V tym 
zastosoVaniu), ktłre mogĘ byę VykorzystyVane do 4 rłŤnych poleceļ 
dla tej samej automatyki lub do steroVania 4 rłŤnymi automatykami.

Przes�anie polecenia potVierdzane jest przez diodĨ LED >A@; oczko >B@ 
umoŤliVia przymocoVanie nadajnika do breloka na klucze.

[B]

[A] Led

T5

T2

T4T3

T1

7

MONTAş
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umoŠliZiaMó ZĭałciZe ustaZienie Z MedneM linii nadaMnika i odbiornika.

• =ZrÐciõ szczegÐlnó uZagć na ZybÐr metody mocoZania przed-
nieM czćłci proZadnicy oraz ZspornikÐZ do sufitu. Przednia czćłõ 
proZadnicy bćdzie przenosiõ Zszystkie obcióŠenia zZiózane z 
otZieraniem i zamykaniem bramy; Zsporniki mocuMóce do sufitu 
bćdó musiaĭy uniełõ caĭó masć siĭoZnika AVIO. : obu przypad-
kach, naleŠy uZzglćdniõ zuŠycie oraz odksztaĭcenia, do Makich 
moŠe doMłõ Zraz z upĭyZem czasu.

• SpraZdziõ, czy zostaĭy zachoZane minimalne i maksymalne
Zymiary Zskazane na Rysunku 8.

• =aleca sić zamontoZanie siĭoZnika Z pĭaszczyŞnie symetrii bra-
my, dozZolone Mest Mego nieznaczne przesunićcie. Na przykĭad, 
Z celu zamontoZania RAMIENIA :AHADĬO:E*O obok klamki 
(Rysunek 9).

• SpraZdziõ, czy Z pĭaszczyŞnie symetrii bramy (lub nieznacznie
z boku), Z odlegĭołciach eAr i eBr istnieMó ZĭałciZe Zarunki do 
przymocoZania przednieM czćłci proZadnicy czyli, Še poZierzchnia 
przeznaczona pod montaŠ Mest dostatecznie Zytrzymaĭa i solidna.
SpraZdziõ, czy siĭoZnik AVIO moŠe zostaõ peZnie zamocoZany 
do sufitu Z odlegĭołci eCr za pomocó ZspornikÐZ mocuMócych.
-eŠeli brama Mest bramó typu uchylnego (ze sprćŠynami lub przeciZ-
cićŠarami), niezbćdne bćdzie zastosoZanie RAMIENIA :AHADĬO-
:E*O *A2, ktÐre moŠna zamocoZaõ obok klamki (Rysunek 9).
• SpraZdziõ, , czy Zartołõ >E@ na Rys. 10, to znaczy minimalna
odlegĭołõ pomićdzy gÐrnó kraZćdzió proZadnicy i maksymal-
nym punktem osiógnićtym przez gÐrnó kraZćdŞ bramy, posiada 
Zartołõ minimalnó 65 mm i maksymalnó 100 mm. : przeciZnym 
razie, nie Mest moŠliZe dokonanie montaŠu AVIO.

-eŠeli il brama zamyka pomieszczenie, do ktÐrego nie ma inne-
go ZeMłcia, zaleca sić instalacMć zestaZu :<SPR=Ć*LANIA = 
=E:NòTR= *U2 (Rysunek 11). : przeciZnym razie usterka lub (Z 
ZersMi AVIO600 bez akumulatora aZaryMnego) banalny brak energii 
elektryczneM mogó uniemoŠliZiõ dostćp do pomieszczenia.
UZaga: instrukcMe montaŠu ramienia ZahadĭoZego i zestaZu 
Zysprzćglania z zeZnótrz só dostarczane Zraz z urzódzeniami.

10

B0÷400 mm

E 65÷100 mm

11

RĆC=NE :<SPR=Ć*LANIE = =E:NòTR=

A

E

C

D

2) 9amontoVaę linkĨ staloVĘ

>C@ Os�ona

>D@ Linka staloVa

>E@ 9acisk

1) 9amontoVaę dŢVigniĨ

>A@ DŢVignia

>B@ ÷ruba czarna
B

9

8

28
0 

m
m

28
0 

m
m

C 2970 mm D 420 mm

B0÷400 mm

A
 4

0÷
40

0 
m

m
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3.1.2 – 1ar]ćd]ia i materiaĭy

=aopatrzyõ sić Ze Zszystkie narzćdzia i materiaĭy potrzebne do montaŠu urzódzenia. UpeZniõ, Še só one odpoZiednieM Makołci i 
znaMduMó sić Ze ZĭałciZym stanie, zgodnie z przepisami bezpieczeįstZa. Patrz przykĭady na Rysunku 12.

12

3.1.1 – Ograniczenia w zastosowaniu
W rozdziale 6 sParametry technicznet zosta�y przedstaVione podstaVo-
Ve dane s�uŤĘce do oszacoVania, czy poszczegłlne elementy si�oVnika 
AVIO600 i AVIO1000 nadajĘ siĨ do okreŌlonego zastosoVania. Ogłlnie, 
si�oVniki AVIO600 i AVIO1000 mogĘ napĨdzaę bramy segmentoVe lub 
uchylne do uŤytku pryVatnego mieszczĘce siĨ V podanych zakresach 

(Tabela 7).
Kszta�t bramy oraz Varunki klimatyczne (np. obecnoŌę silnych ViatrłV) 
mogĘ dodatkoVo zmniejszyę te maksymalne VartoŌci. W takim przypad-
ku, niezbĨdne jest okreŌlenie si�y potrzebnej do przesuniĨcia bramy V 
najgorszych Varunkach i porłVnanie jej z VartoŌciami podanymi V para-
metrach technicznych.

TABELA �

:ysokołõ
2,4m
3,4m

Brama SE*MENTO:AModel Maksymalna siĭa

 
 AVIO600
 AVIO1000

 
600N
1000N

Szerokołõ
4,4m
5,2m

:ysokołõ
2,2m
3,2m

Brama UCH<LNA
nieZystaMóca (z *A2)

Szerokołõ
4,2m
5m

:ysokołõ
2,8m
3,5m

Brama UCH<LNA
nieZystaMóca (z *A2) lub na 

sprćŠyny (bez *A2)

Szerokołõ
4,2m
5m

3.1.3 – Wykaz przewodów
PrzeVody niezbĨdne do montaŤu si�oVnika AVIO mogĘ siĨ rłŤnię V zaleŤnoŌci od rodzaju i liczby zastosoVanych urzĘdzeļ dodatkoVych. Na Rysunku 
13 zosta�y przedstaVione przeVody konieczne do Vykonania typoVej instalacji. W zestaVie AVIO nie znajdujĘ siĨ Ťadne przeVody.

13

C

C

B

A

E

D
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3.2.1 – Podĭóc]enie do sieci elektryc]nej
Pomimo tego, Ťe pod�Ęczenie si�oVnika AVIO do zasilania elektrycznego 
Vykracza poza tematykĨ niniejszej instrukcji, pragniemy przypomnieę, Ťe:

• Linia zasilaMóca poZinna zostaõ poproZadzona i przyĭóczona 
przez ZykZalifikoZanego elektryka.

• NaleŠy zapeZniõ dostćp do gniazdka elektrycznego eSHU.Or z 
zabezpieczeniem 16A, do ktÐrego naleŠy podĭóczyõ Ztyczkć znaM-
duMócó sić Z zestaZie siĭoZnika AVIO.

• UpeZniõ sić, Še przeZÐd elektryczny nie zZisa Z pobliŠu rucho-
mych czćłci lub Z niebezpiecznych mieMscach.

3.2 – PR=<*OTO:ANIE INSTALAC-I ELE.TR<C=NE-

9a VyjĘtkiem przeVodu zasilajĘcego z VtyczkĘ, reszta instalacji pracuje 
pod niskim napiĨciem (oko�o 24V). W zViĘzku z tym, moŤe ona zostaę 
Vykonana przez osoby nieposiadajĘce specjalnych upraVnieļ pod 
Varunkiem, Ťe bĨdĘ ŌciŌle przestrzegane Vszystkie zalecenia zamiesz-
czone V niniejszej instrukcji.

Po ustaleniu miejsca montaŤu poszczegłlnych urzĘdzeļ (patrz Rysunek 
13), moŤna przygotoVaę korytka kabloVe dla poproVadzenia przeVo-
dłV �ĘczĘcych te urzĘdzenia z centralĘ sterujĘcĘ.

Korytka stosuje siĨ, aby chronię przeVody przed uszkodzeniem lub przy-
padkoVym zerVaniem.

Uwaga 1 t 'la pr]eZodÐZ %86, 67O3 i 6b6 moŠna uŠ\õ teM sameM Zió]ki pr]eZodÐZ ĭóc]óceM rÐŠne ZeMłcia� Na pr]\kĭad, Meden kabel 4x0,5mm2�

U:A*A! – UŠyte przeZody muszó byõ dostosoZane do typu instalacMi, zaleca sić np. uŠycie przeZodu typu H03VV-F, do montaŠu 
ZeZnótrz pomieszczeį.

Tabela 8: :ykaz przeZodÐZ

Podĭóczenie

>A@ WejŌcie STOP

>B@ WejŌcie SbS

>C@ WejŌcie/WyjŌcie BUS 

>D@ WyjŌcie lampy ostrzegaVczej FLASH

>E@ Antena radioVa

Maksymalna dozZolona dĭugołõ

20 m �uZaJa ��

20 m �uZaJa ��

20 m �uZaJa ��

20 m

20 m (zalecany krłtszy od 5m)

Typ kabla:

Kabel 2 x 0,5 mm2

Kabel 2 x 0,5 mm2

Kabel nadajnika 2 x 0,5 mm2

Kabel 2 x 0,5 mm2

PrzeVłd ekranoVany typu RG58

14 15 16a

16

B

A

C

3.3 – INSTALAC-A POS=C=E*°LN<CH UR=òD=EĮ

W zaleŤnoŌci d modelu, montaŤ AVIO sk�ada siĨ z nastĨpujĘcych czĨŌci:
- MontaŤ proVadnicy znajdujĘcej siĨ V zestaVie AVIO600 (patrz punkt 

3.3.1).
- MontaŤ proVadnicy znajdujĘcej siĨ V zestaVie AVIO1000 (patrz punkt 

3.3.2).
- MocoVanie si�oVnika do proVadnicy (patrz punkt 3.3.3).
- MocoVanie si�oVnika do sufitu (patrz punkt 3.3.4).

3.3.1 – 0ontaŠ prowadnicy AVIO600
9najdujĘcĘ siĨ V zestaVie si�oVnika AVIO600 proVadnicĨ naleŤy zamon-
toVaę V nastĨpujĘcy sposłb:

1. Przed rozpoczĨciem czynnoŌci montaŤoVych proVadnicy, naleŤy 
poluzoVaę ŌrubĨ regulacyjnĘ przek�adni naciĘgu paska, V sposłb 
przedstaViony na Rysunku 14.

2. WyjĘę pasek z trzech czĨŌci tVorzĘcych proVadnicĨ (z Vy�Ęczeniem 
czĨŌci V pobliŤu ko�a pasoVego) i umieŌcię je z boku.

3. Przy uŤyciu m�otka, VcisnĘę z si�Ę trzy czĨŌci proVadnicy do VnĨtrza 
dVłch �ĘcznikłV >A@, jak przedstaViono na Rysunku 15.

:aŠne – proVadnice poVinny siĨ przesuVaę siĨ V uchVytach, aŤ do 
Vskoczenia V odpoViednie miejsce.

4. Bardzo ostroŤnie umieŌcię pasek V proVadnicy, unikajĘc skrĨcania.

5. Bardzo mocno VcisnĘę przedniĘ czĨŌę >B@ do proVadnicy, V sposłb 
przedstaViony na Rysunku 16.

6. Na koniec, dzia�ajĘc na ŌrubĨ regulacyjnĘ >C@ przek�adni naciĘgu paska, 
dokonaę napiĨcia paska V sposłb przedstaViony na Rysunku 16a.

UZaga – MeŠeli pasek Mest BARD=O napićty, grozi to uszkodzeniem 
siĭoZnika. -eŠeli natomiast Mest SĬABO napićty - moŠe poZodo-
Zaõ ucióŠliZy haĭas.
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5 Po�Ęczyę trzy czĨŌci proVadnicy, dociskajĘc z si�Ę, przy uŤyciu m�otka, czĨ-
Ōci do VnĨtrza dVłch �ĘcznikłV >A@, jak Vskazano na Rysunku 22 i 22a.
:aŠne – proVadnice poVinny siĨ przesuVaę siĨ V uchVytach aŤ do 
Vskoczenia V odpoViednie miejsce.

6 PrzesunĘę na pozycjĨ poczĘtkoVĘ przek�adniĨ naciĘgu paska i Vłzek. 
9amontoVaę przedniĘ czĨŌę proVadnicy >B@ V sposłb przedstaViony na 
Rysunku 23. Dzia�anie to Vymaga uŤycia znacznej si�y, V razie konieczno-
Ōci moŤna uŤyę gumoVego m�otka.

7 W�oŤyę do Ōruby przek�adni naciĘgu paska sprĨŤynĨ, podk�adkĨ i 
nakrĨtkĨ M8 >C@ V sposłb przedstaViony na Rysunku 24.

8 NaciĘgnĘę pasek przy uŤyciu nakrĨtki M8 >C@ (Rysunek 25), aŤ do uzy-
skania odpoViedniej sztyVnoŌci.

:ERS-A 4m:
JeŤeli brama przeznaczona do automatyzacji posiada VysokoŌę przekra-
czajĘcĘ 2,5 m, naleŤy zmontoVaę proVadnicĨ V nastĨpujĘcy sposłb:

1 Ca�koVicie odkrĨcię nakrĨtkĨ M8 >C@, jak przedstaViono na Rysunku 26.

2 PrzesunĘę do po�oVy proVadnicy przek�adniĨ naciĘgu paska >D@, V 
sposłb przedstaViony na Rysunku 27 i ca�koVicie VyjĘę Vłzek.

3.3.2 – 0ontaŠ prowadnicy bćdócej na w ]estawie AVIO1000
ProVadnica sk�ada siĨ z 4 profili o d�ugoŌci 1 m, co umoŤliVia Vykonanie 
proVadnicy V 2 Versjach:

:ERS-A 3m:
JeŌli VysokoŌę bramy do zautomatyzoVania jest rłVna lub mniejszĘ niŤ 
2,5m naleŤy po�Ęczyę proVadnicĨ V nastĨpujĘcy sposłb:

1 UciĘę pasek na Volnej koļcłVce na d�ugoŌci 2 m, V sposłb przedsta-
Viony na Rysunku 17.

2 Ca�koVicie odkrĨcię nakrĨtkĨ M8 >C@, V sposłb przedstaViony na 
Rysunku 18.

3 PrzesunĘę do po�oVy proVadnicy przek�adniĨ naciĘgu paska >D@, V 
sposłb przedstaViony na Rysunku 19 i ca�koVicie VyjĘę Vłzek.

4 Prze�oŤyę Volny koniec paska poprzez g�oVicĨ, jak przedstaViono na 
Rysunku 20 i zamocoVaę go do Vłzka za pomocĘ znajdujĘcych siĨ tam 
Ōrub i podk�adek, jak przedstaViono na Rysunku 21. NaleŤy zVrłcię uVa-
gĨ na pozycjĨ paska: musi mieę zĨby skieroVane do VnĨtrza, musi byę 
prosty i nieposkrĨcany.

17

19

D

20

21

23

B

24

C

22

22a

18

C

A

26

C

25

C
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3.3.3 – 0ocowanie siĭownika do prowadnicy
1 Po�Ęczyę Va� VyjŌcioVy si�oVnika GD102 z przedniĘ czĨŌciĘ proVadni-
cy >B@; nastĨpnie przymocoVaę przy uŤyciu 4 Ōrub M6,3x45 >E@.

Si�oVnik moŤe byę ustaViony V trzech rłŤnych pozycjach.

3.3.4 – 0ocowanie siĭownika do suƄtu
1 9achoVujĘc odleg�oŌci A, B i C Vskazane na Rysunku 8, zaznaczyę 
na Ōrodku nadproŤa bramy (lub nieznacznie obok, jak przedstaViono na 
Rysunku 11) 2 punkty mocoVania przedniego Vspornika proVadnicy.
W zaleŤnoŌci od rodzaju materia�u, uchVyt przedni moŤe byę zamocoVa-
ny przy pomocy nitłV, ko�kłV lub Ōrub (Rysunek 36). JeŤeli umoŤliViajĘ 
to odleg�oŌci A i B (Rysunek 8), uchVyt moŤe byę zamocoVany bezpo-
Ōrednio do sufitu.

34

B

E

7 NaciĘgnĘę pasek przy uŤyciu nakrĨtki M8 >C@ (Rysunek 33), aŤ do uzy-
skania odpoViedniej sztyVnoŌci.

3 Prze�oŤyę Volny koniec paska przez przedniĘ czĨŌę V sposłb przed-
staViony na Rysunku 28 i zamocoVaę do Vłzka za pomocĘ znajdujĘ-
cych siĨ tam Ōrub i podk�adek, V sposłb przedstaViony na Rysunku 29. 
NaleŤy zVrłcię uVagĨ na pozycjĨ paska: musi mieę zĨby skieroVane do 
VnĨtrza, musi byę prosty i nieposkrĨcany.

4 Przy uŤyciu m�otka, VcisnĘę z si�Ę cztery czĨŌci proVadnicy do VnĨtrza 
trzech �ĘcznikłV >A@ V sposłb przedstaViony na Rysunku 30.

UZaga – ProZadnice poZinny sić przesuZaõ Z uchZytach, aŠ do 
Zskoczenia Z odpoZiednie mieMsce.

5 PrzesunĘę na pozycjĨ poczĘtkoVĘ przek�adniĨ naciĘgu paska i Vłzek. 
9amontoVaę przedniĘ czĨŌę proVadnicy >B@ V sposłb przedstaViony na 
Rysunku 31. Dzia�anie to Vymaga uŤycia znacznej si�y, V razie konieczno-
Ōci moŤna uŤyę gumoVego m�otka.

6 W�oŤyę do Ōruby przek�adni naciĘgu paska sprĨŤynĨ, podk�adkĨ i 
nakrĨtkĨ M8 >C@ V sposłb przedstaViony na Rysunku 32.

28

35

36

27

D

29

31

B

30

A

32

C

33

C
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2 Po VyVierceniu otVorłV, opierajĘc przedniĘ czĨŌę si�oVnika o pod�oŤe, 
podnieŌę proVadnicĨ poczĘVszy od jej przedniej czĨŌci i przymocoVaę jĘ (V 
zaleŤnoŌci od rodzaju poVierzchni) za pomocĘ dVłch Ōrub, ko�kłV lub nitłV.

3 9amocoVaę Vsporniki >F@ za pomocĘ Ōrub >*@ i nakrĨtek >H@, VybierajĘc 
otVłr, ktłry umoŤliVi jak najlepsze zachoVanie odleg�oŌci (patrz Rysunek 8).

4 PodnieŌę si�oVnik przy uŤyciu drabinki, aŤ do oparcia VspornikłV o 
sufit. Wyznaczyę punkty naViercania, nastĨpnie od�oŤyę si�oVnik na pod-
�oŤe.

5 NaViercię uprzednio zaznaczone otVory, nastĨpnie (przy uŤyciu drabinki) 
podnieŌę si�oVnik aŤ do oparcia VspornikłV na Vykonanych otVorach i przy-
mocoVaę, VykorzystujĘc Ōruby lub ko�ki odpoViednie dla danego materia�u.

6 SpraVdzię, czy proVadnica jest ustaViona dok�adnie V poziomie, 
nastĨpnie odciĘę nadmiaroVe czĨŌci VspornikłV za pomocĘ pi�ki.

7 Przy zamkniĨtej bramie, pociĘgnĘę linkĨ i VysprzĨglię Vłzek >I@ z pro-
Vadnicy.

8 PrzesunĘę Vłzek aŤ do zetkniĨcia Vspornika zaczepu skrzyd�a >L@ na 
Rysunku 42 z głrnĘ kraVĨdziĘ bramy, dok�adnie prostopadle do proVad-
nicy >M@. 
NastĨpnie przymocoVaę Vspornik zaczepu skrzyd�a >L@ przy uŤyciu 
nitłV lub Ōrub. UŤyę Ōrub lub nitłV odpoViednich do rodzaju materia�u 
skrzyd�a; upeVnię siĨ czy sĘ V stanie przenieŌę si�Ĩ niezbĨdnĘ do otVar-
cia lub zamkniĨcia skrzyd�a.

9 PoluzoVaę Ōruby dVłch blokad mechanicznych, nastĨpnie przesunĘę 
przedniĘ blokadĨ mechanicznĘ >N@ przed Vłzek (Rysunek 43).
9 uŤyciem si�y, popchnĘę Vłzek V kierunku zamkniĨcia i, po osiĘgniĨciu 
V�aŌciVej pozycji, dokrĨcię do oporu ŌrubĨ >O@.

10 OtVorzyę rĨcznie bramĨ do ŤĘdanego punktu otVarcia, przesunĘę 
tylnĘ blokadĨ mechanicznĘ >P@ przybliŤyę jĘ do Vłzka, (Rysunek 44) i 
zablokoVaę, dokrĨcajĘc do oporu ŌrubĨ >O@.

11 Linka odblokoVujĘca poVinna byę dostĨpna z VysokoŌci niŤszej od 
1,8 m.

H

G

3�

Odlegĭołõ B

F

38

39

40

41

I

42
M

L

43

N

O

44

P

O
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przeproVadzenia kabli elektrycznych i zaznaczyę punkty naViercania 
(faza 04 - rys. 45)

 - NaViercię otVory V Ōcianie przy pomocy Viertarki udaroVej i Viert�a 
o Ōrednicy 5 mm. W�oŤyę V otVory ko�ki o VielkoŌci 5 mm (faza 04 - 
rys. 45)

 - Prze�oŤyę kable elektryczne przez przygotoVane otVory i przymo-
coVaę dolnĘ obudoVĨ za pomocĘ Ōrub (faza 04 - rys. 45)

05. - Po�Ęczyę kabel elektryczny do zaciskłV TX i RX, ktłre naleŤy po�Ę-
czyę miĨdzy sobĘ rłVnolegle i, na koniec, po�Ęczyę je do zacisku 
obecnego na centrali (rys. 65). Nie jest konieczne przestrzeganie 
Ťadnej biegunoVoŌci.

 - U�oŤyę V odpoViednim porzĘdku obudoVĨ VeVnĨtrznĘ, nastĨp-
nie obudoVĨ głrnĘ do zamocoVania za pomocĘ dVłch Ōrub i na 
koniec V�oŤyę pokryVĨ i Vykonaę lekki nacisk V celu zamkniĨcia 
(faza 05 - rys. 45).

3.3.5 – Fotokomórki PH200 (opcja)

UZaga: Vszystkie czynnoŌci montaŤoVe naleŤy VykonyVaę przy od�Ę-
czonym zasilaniu.

 •  umiełciõ kaŠdó poMedynczó fotokomÐrkć na Zysokołci 40/60 
cm od podĭoŠa • umiełciõ Me po przeciZnych stronach chronioneM 
strefy • umiełciõ Me Mak naMbliŠeM bramy (maksymalna odlegĭołõ   
15 cm) • Z punkcie mocoZania musi byõ obecna rura do przeĭo-
Šenia kabli • skieroZaõ nadaMnik T; Z kierunku centralneM strefy 
nadaMnika R; (dopuszczalne odchylenie: maksymalnie 5°)

01. 9djĘę szkie�ko przednie (faza 01 - rys. 45)

02. WyjĘę głrnĘ obudoVĨ i nastĨpnie VeVnĨtrznĘ obudoVĨ fotokomłr-
ki (faza 02 - rys. 45)

03. NaViercię dolnĘ obudoVĨ V punkcie przeznaczonym na prze�oŤenie 
kabli (faza 03 - rys. 45)

04. - UmieŌcię dolnĘ obudoVĨ V punkcie, do ktłrego dochodzi rura do 

45

1

Led SAFE

3

2

4

Ø < 5 mm

01.

04.

02. 03.

05.
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3.3.6 – Lampa ostrzegawcza FL200 (opcja)

 • Lampa musi byõ przymocoZana Z pobliŠu bramy i musi 
byõ Zidoczna. IstnieMe moŠliZołõ MeM zamontoZania lampy na 
poZierzchni pionoZeM lub poziomeM. • W celu pod�Ęczenia do zacisku 
Flash nie naleŤy przestrzegaę Ťadnej biegunoVoŌci; przeciVnie, V celu 
pod�Ęczenia przeVodu ekranoVanego anteny naleŤy pod�Ęczyę kabel i 
oplot V sposłb Vskazany na rys. 46(06) i rys. 65.

Wybraę najbardziej odpoViedniĘ pozycjĨ, V ktłrej zamontoVaę lampĨ 
ostrzegaVczĘ: naleŤy jĘ umieŌcię V pobliŤu bramy i musi byę ona �atVo 
dostrzegalna. Istnieje moŤliVoŌę jej zamontoVania lampy na poVierzchni 
pionoVej lub poziomej.

W celu uzyskania informacji na temat procedury montaŤu, patrz rys. 46.

Ø = 6 mm

x4

05. B

Ø = 6 mm

x4

05. A

2

1

01. 02. 03. 04.

(aerial)(flash)

2

1

06. 0�. 08. 09.

46
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64 C

66
D

A B6362
3.3.� – Podĭóc]enia elektryc]ne do centrali

1 OtVorzyę pokryVĨ, odkrĨcajĘc ŌrubĨ >A@ i naciskajĘc przycisk >B@.

2 Prze�oŤyę przeVody przez odpoViedni otVłr >C@.

3 W celu Vykonania pod�Ęczenia elektrycznego niskonapiĨcioVego rłŤ-
nych urzĘdzeļ do zaciskłV centrali, patrz Rysunek 65.

• zaciski sĘ oznaczone takimi samymi kolorami jak odpoViednie urzĘdzenia;
na przyk�ad zacisk szary (SbS) centrali musi byę pod�Ęczony do zacisku sza-
rego (SbS) z urzĘdzenie.
• praVie Ve Vszystkich po�Ęczeniach nie jest konieczne przestrzeganie
Ťadnej biegunoVoŌci; Vy�Ęcznie V przypadku kabla ekranoVego ante-
ny VbudoVanej V lampĨ ostrzegaVczĘ FL200 (urzĘdzenie dodatkoVe 
opcjonalne), naleŤy po�Ęczyę rdzeļ centralny i ekran V sposłb przedsta-
Viony na Rysunku 65.
• W przypadku uŤycia anteny VbudoVanej V lampĨ ostrzegaVczĘ, usu-
nĘę odcinek przeVodu (pod�Ęczony fabrycznie do zacisku zielonego) i 
pod�Ęczyę tam przeVłd ekranoVany typu RG58.
• Aby Vykonanie tej czynnoŌci by�o �atViejsze, moŤna VyjĘę zaciski >D@ V 
sposłb przedstaViony na Rysunku 66, a nastĨpnie ponoVnie je VsunĘę 
V gniazda.

4 Po Vykonaniu pod�Ęczeļ, unieruchomię przeVody za pomocĘ odpo-
Viednich opasek.

5 Aby zamknĘę pokryVĨ, naleŤy jĘ obrłcię i docisnĘę aŤ do zatrzaŌniĨcia. 
PrzykrĨcię ŌrubĨ >A@.

FLASH BUS STOP SbS

NC NO

TX RX

FLASH

65

FL200

PH200



14 – Polski

P
o

ls
ki

3.4 – PODĬòC=ENIE DO =ASILANIA

Podĭóczenie AVIO do zasilania siecioZego musi byõ Zykonane 
przez ZykZalifikoZanego elektryka.

W celu Vykonania prłb, naleŤy V�oŤyę VtyczkĨ AVIO do gniazdka elek-
trycznego, uŤyVajĘc V razie koniecznoŌci przed�uŤacza.

67

3.5 – .ONTROLE :STĆPNE

Natychmiast po dop�yVie napiĨcia do centrali zaleca siĨ Vykonanie kilku 
prostych kontroli:

1 SpraVdzię, czy dioda LED >A@ miga V sposłb praVid�oVy, VykonujĘc 
oko�o jednego migniĨcia na sekundĨ.

FLASH BUS STOP SbS

68
A

2 JeŤeli przeVidziano fotokomłrki PH200, spraVdzię, czy dioda LED SAFE 
przedstaViona na Rysunku 69 miga (zarłVno na nadajniku, jak i na odbior-
niku). Nie jest VaŤny rodzaj migania, ktłry zaleŤy od innych czynnikłV. 
WaŤne, by nie by�a ona zaVsze zaŌViecona lub zaVsze zgaszona.

Led SAFE

69

3 W przypadku niespe�nienia poVyŤszych VarunkłV, naleŤy Vy�Ęczyę zasi-
lanie centrali i dok�adniej spraVdzię pod�Ęczenia przeVodłV. W celu uzy-
skania dodatkoVych VskazłVek, naleŤy siĨ odnieŌę rłVnieŤ do rozdzia�łV 
5.5 sRozViĘzyVanie problemłVt i 5.6 sDiagnostyka i sygnalizacjet.

3.5.1 – :c]ytywanie podĭóc]onych ur]ód]eį
Po zakoļczeniu kontroli VstĨpnej, naleŤy umoŤliVię centrali rozpoznanie 
pod�Ęczonych do niej urzĘdzeļ na zaciskach sBUSt i sSTOPt.

1 NacisnĘę i przytrzymaę VciŌniĨty przez co najmniej 3 sekundy przycisk 
P2 >C@, nastĨpnie zVolnię przycisk (Rysunek 71).

71
A

B

C

2 Odczekaę kilka sekund, aŤ centrala zakoļczy VczytyVanie urzĘdzeļ.

3 Po zakoļczeniu VczytyVania, dioda LED STOP >A@ musi pozostaę 
zaŌViecona, natomiast dioda LED P2 >B@ musi zgasnĘę. JeŤeli dioda LED 
P2 miga, oznacza to obecnoŌę b�Ĩdu: patrz punkt 5.5 sRozViĘzyVanie 
problemłVt.

Faza VczytyVania pod�Ęczonych urzĘdzeļ moŤe byę poVtłrzona V 
jakimkolViek momencie, rłVnieŤ po zakoļczeniu montaŤu (na przyk�ad, 
jeŤeli zostanie dodana fotokomłrka); Vystarczy jĘ poVtłrzyę od punktu 1.

3.5.2 –  :c]ytywanie po]ycji otwarcia i ]amknićcia bramy
Po Vczytaniu urzĘdzeļ naleŤy Vykonaę fazĨ programoVania pozycji 
otVarcia i zamkniĨcia bramy. W tej fazie jest odczytyVany skok bramy 
od zatrzymania na zderzaku mechanicznym zamkniĨcia do zderzaka 
otVarcia.

1 UpeVnię siĨ, Ťe Vłzek jest zasprzĨglony.

2 NacisnĘę i przytrzymaę przez co najmniej 3 sekundy przycisk P3 >A@ 
znajdujĘcy siĨ na centrali, nastĨpnie zVolnię przycisk (Rysunek 72).

72

B

A

• 9aczekaę aŤ centrala Vykona procedurĨ VczytyVania: zamkniĨcie, 
otVarcie i ponoVne zamkniĨcie.

• JeŤeli V fazie VczytyVania zadzia�a urzĘdzenie zabezpieczajĘce lub 
zostanie naciŌniĨty przycisk P3, rozpoznaVanie zostanie natychmiast 
przerVane. WłVczas fazĨ rozpoznaVania naleŤy poVtłrzyę od poczĘtku.

• W fazie VczytyVania ŌViat�o pomocnicze V si�oVniku bĨdzie migaę tak, 
jak lampa ostrzegaVcza.

3 JeŤeli po zakoļczeniu fazy VczytyVania miga dioda LED P3 >B@ , ozna-
cza to, Ťe VystĘpi� b�Ęd. Patrz punkt 5.5 sRozViĘzyVanie problemłVt.

4 NacisnĘę Ťł�ty przycisk >C@ na Rysunku 73 V celu Vykonania kom-
pletnego maneVru otVierania. NastĨpnie, ponoVnie nacisnĘę przycisk, 
aby Vykonaę kompletny maneVr zamykania. Podczas VykonyVania tych 
dVłch maneVrłV, centrala zapamiĨtuje si�Ĩ potrzebnĘ do napĨdzenia 
bramy V kaŤdym punkcie jej ruchu. FLASH

BU
S

STO
P

SbS

�3

C

WaŤne jest, aby Vykonanie tych dVłch pierVszych maneVrłV nie zosta-
�o przerVane.

JeŤeli maneVry nie zosta�y ukoļczone, naleŤy poVtłrzyę procedurĨ 
VczytyVania poczĘVszy od punktu 1.

Faza VczytyVania pozycji moŤe byę poVtłrzona V jakimkolViek momen-
cie, rłVnieŤ po instalacji (na przyk�ad jeŌli zostanie przesuniĨty jeden ze 
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Aby przejŌę z jednego cyklu funkcjonoVania na drugi, naleŤy nacisnĘę na 
chVilĨ przycisk P3 >A@; odpoViadajĘca mu dioda LED P3 >B@ zaŌVieci siĨ 
lub zgaŌnie. Gdy dioda nie ŌVieci siĨ, VykonyVany jest cykl spojedynczyt, 
gdy dioda ŌVieci siĨ – VykonyVany jest cykl skompletnyt.

77

B

A

3.� – PR°B< ODBIORC=E I PR=E.A=ANIE DO 
E.SPLOSTAC-I

SĘ to najVaŤniejsze fazy podczas realizacji automatyki, majĘce na celu 
zapeVnienie jak najlepszego bezpieczeļstVa.

Prłba odbiorcza moŤe byę rłVnieŤ stosoVana jako okresoVa kontrola 
urzĘdzeļ VchodzĘcych V sk�ad automatyki.

PrÐby odbiorcze i przekazanie automatyki do eksploatacMi 
poZinny byõ Zykonane przez ZykZalifikoZany i dołZiadczony 
personel, ktÐry poZinien Zykonaõ przeZidziane testy Z zaleŠ-
nołci od istnieMócych zagroŠeį. NaleŠy spraZdziõ przestrzega-
nie przepisÐZ, norm i rozporzódzeį i, Z szczegÐlnołci, speĭnie-
nie Zymagaį normy EN 12445 i EN 12453, ktÐra okrełla metody 
testÐZ do kontroli automatyki bram segmentoZych lub uchylnych.

3.�.1 – Próby odbiorcze

1 SpraZdziõ, czy só przestrzegane ZskazÐZki zaZarte Z roz-
dziale 1 eOSTR=EşENIAr.

2 Przy uŤyciu nadajnika radioVego, przeproVadzię testy zamykania i otVie-
rania bramy i spraVdzię, czy ruch bramy jest zgodny z przeVidzianym.

9aleca siĨ Vykonanie kilku testłV V celu oceny �atVoŌci posuVu bramy 
i eVentualnych usterek montaŤoVych lub regulacyjnych oraz obecnoŌci 
szczegłlnych punktłV tarcia.

3 SpraVdzię kolejnoŌę dzia�anie Vszystkich urzĘdzeļ zabezpieczajĘcych, 
jeŤeli sĘ one obecne V instalacji (fotokomłrki, listVy kraVĨdzioVe, itp.). W 
szczegłlnoŌci, za kaŤdym razem, gdy zadzia�a ktłreŌ urzĘdzenie, dioda 
LED sBUSt, znajdujĘca siĨ na centrali, Vykona d�uŤsze migniĨcie, jako 
potVierdzenie, Ťe centrala rozpozna�a zdarzenie.

4 W celu kontroli stanu fotokomłrek (jeŤeli VystĨpujĘ), naleŤy przesunĘę 
cylinder o Ōrednicy 5 cm i d�ugoŌci 30cm, przecinajĘc oŌ optycznĘ. Nale-
Ťy to Vykonaę najpierV V pobliŤu nadajnika, nastĨpnie V pobliŤu odbior-
nika i, na koniec, na Ōrodku. SpraVdzię, czy Ve Vszystkich przypadkach, 
urzĘdzenie przejdzie ze stanu aktyVnego V stan alarmoVy i na odVrłt, 
czy VyVo�a przeVidzianĘ reakcjĨ centrali, na przyk�ad: podczas zamyka-
nia poVoduje odVrłcenie ruchu.

�8

5 Kontrola praVid�oVego odczytu przeszkody poVinna byę Vykonana 
przy uŤyciu rłVnoleg�oŌcianu prłbnego o Vymiarach 700x300x200mm, 
ktłrego 3 boki posiadajĘ czarnĘ, matoVĘ poVierzchniĨ, a pozosta�e 3 
boki posiadajĘ bia�Ę, lŌniĘcĘ lub lustrzanĘ poVierzchniĨ, zgodnie z Vyma-
ganiami EN 12445.

6 Dokonaę pomiaru si�y uderzenia zgodnie z normĘ EN 12445 i EN 
12453. W razie koniecznoŌci, jeŤeli kontrola ssi�y silnikat jest uŤyVana jako 

zderzakłV mechanicznych); Vystarczy jĘ poVtłrzyę od punktu 1.

U:A*A: MeŠeli Z czasie procedury rozpoznaZania pozycMi, 
pasek zćbaty nie Mest praZidĭoZo napićty, moŠe sić on łlizgaõ 
na kole zćbatym. -ełli tak sić stanie, naleŠy zatrzymaõ procedu-
rć ZczytyZania, naciskaMóc przycisk P3 i napióõ pasek poprzez 
dokrćcenie nakrćtki >D@. Nastćpnie poZtÐrzyõ procedurć Zczyty-
Zania poczóZszy od punktu 1.

�4

D

3.5.3 – Kontrola nadajnika radiowego
Aby spraVdzię nadajnik, naleŤy nacisnĘę jeden z 4 przyciskłV; czerVona 
dioda LED [A@ poVinna migaę, a automatyka poVinna Vykonaę odpoVia-
dajĘce przyciskoVi polecenie.

Polecenie przypisane do kaŤdego przycisku zaleŤy od sposobu, V jaki 
zosta�o Vczytane (patrz rozdzia� 5.4 sWczytyVanie nadajnikłV radio-
Vycht).

[B]

[A] Led

T5

T2

T4T3

T1

�5

3.6 - RE*ULAC-E

3.6.1 – :ybÐr prćdkołci bramy
OtVieranie i zamykanie bramy moŤe siĨ odbyVaę V dVłch prĨdkoŌciach: 
sVolnot lub sszybkot.

Aby przejŌę z jednej prĨdkoŌci na drugĘ, naleŤy nacisnĘę na chVilĨ przy-
cisk P2 >A@; odpoViadajĘca mu dioda LED P2 >B@ zaŌVieci siĨ lub zga-
Ōnie. Gdy dioda nie ŌVieci siĨ, brama przesuVa siĨ z prĨdkoŌciĘ sVolnot, 
gdy dioda siĨ ŌVieci, brama przesuVa siĨ prĨdkoŌciĘ sszybkot.

76

B

A

3.6.2 – Wybór cyklu roboczego
OtVieranie i zamykanie bramy moŤe odbyVaę siĨ Ved�ug rłŤnych cykli 
roboczych:

• cykl pojedynczy (pł�automatyczny): po Vydaniu plecenia brama otViera 
siĨ i pozostaje otVarta aŤ do Vydania nastĨpnego polecenia, ktłre spo-
Voduje jej zamkniĨcie.

• cykl kompletny (zamykanie automatyczne): po Vydaniu polecenia bra-
ma otViera siĨ i zamyka automatycznie po krłtkim czasie (patrz punkt 
5.1.1 sUstaVianie parametrłV za pomocĘ nadajnika radioVegot).
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pomoc dla systemu V celu ograniczenia si�y uderzenia, sprłboVaę doko-
naę regulacji dajĘcej najlepsze Vyniki.

7 UpeVnię siĨ, ze ca�y mechanizm jest odpoViednio VyreguloVany i Ťe 
automatyka poVoduje odVrłcenie ruchu maneVru, gry brama uderza o 
ustaViony na ziemi przedmiot o VysokoŌci 50mm.

8 UpeVnię siĨ, Ťe automatyka uniemoŤliVi lub zablokuje otVieranie, gdy 
brama zostanie obciĘŤona masĘ 20kg, przymocoVanĘ do Ōrodka jej dol-
nej kraVĨdzi.

3.�.2 – Przekazanie do eksploatacji
Przekazanie do eksploatacMi moŠe byõ Zykonane Zyĭócznie po 
Zykonaniu z pozytyZnym Zynikiem Zszystkich faz prÐb odbior-
czych. Nie dopuszcza sić czćłcioZego przekazania do eksploata-
cMi lub rozruchu Z sytuacMach eproZizorycznychr.

1 NaleŤy opracoVaę dokumentacjĨ technicznĘ zaVierajĘcĘ przynajmniej: 
rysunek ca�oŌcioVy (na przyk�ad Rysunek 1), schemat po�Ęczeļ elek-
trycznych (na przyk�ad Rysunek 65), analizĨ ryzyka i odpoViednie, zasto-
soVane rozViĘzania, deklaracjĨ zgodnoŌci producenta Vszystkich stoso-
Vanych urzĘdzeļ. Dla AVIO stosoVaę za�Ęcznik 1 sDeklaracja zgodnoŌci 
WE elementłV AVIOt.

2 UmieŌcię na bramie tabliczkĨ zaVierajĘcĘ co najmniej poniŤsze dane: 
rodzaj automatyki, nazVĨ i adres producenta (odpoViedzialnego za 
sVproVadzenie do uŤytkut), numer seryjny, rok produkcji oraz oznacze-
nie sCEt.

3 Wype�nię i przekazaę DeklaracjĨ zgodnoŌci WE V�aŌcicieloVi auto-
matyki; V tym celu moŤliVe jest uŤycie za�Ęcznika 2 sDeklaracja zgod-
noŌci WEt.

4 Wykonaę i przekazaę V�aŌcicieloVi automatyki instrukcjĨ uŤytkoVania; 
V tym celu moŤliVe jest uŤycie, jako przyk�adu, rłVnieŤ s9a�Ęcznika 3 
INSTRUKCJA OBS�UGIt.

5 Wykonaę i dostarczyę V�aŌcicieloVi automatyki harmonogram konser-
Vacji (zaVierajĘcy Vytyczne do konserVacji Vszystkich urzĘdzeļ Vcho-
dzĘcych V sk�ad automatyki).

6 PrzymocoVaę na sta�e etykietkĨ lub tabliczkĨ ze Vskazaniem czynnoŌci 
odblokoVania i maneVrłV rĨcznych (uŤyę rysunkłV zamieszczonych V 
za�Ęczniku 3 sInstrukcji obs�ugit).

7 Przed dokonaniem rozruchu automatyki, poinformoVaę odpoViednio 
V�aŌciciela na temat zagroŤeļ i VystĨpujĘcych niebezpieczeļstV.

8 PrzymocoVaę na sta�e na bramie etykietkĨ lub tabliczkĨ z nastĨpujĘ-
cym rysunkiem (minimalna VysokoŌę 60mm) z napisem UWAGA - RY9Y-
KO 9MIAďDďENIA.

�9
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W tym naleŤy celu poVtłrzyę Vszystkie testy opisane V punkcie 3.7.1 
sPrłby odbiorczet i czynnoŌci opisane V punkcie 7.3.3 sKonserVacja do 
Vykonania przez uŤytkoVnikat.
W przypadku VystĨpoVania innych, dodatkoVych urzĘdzeļ, naleŤy prze-
strzegaę planu konserVacji przedstaVionego V ich instrukcjach obs�ugi.

–––  .RO. 4  –––

Czynnołci konserZacyMne muszó byõ ZykonyZane łciłle 
Zedĭug zasad bezpieczeįstZa opisanych Z ninieMszeM instrukcMi 
oraz Z zgodzie z oboZiózuMócymi przepisami i normami.
UrzĘdzenia automatyki AVIO nie VymagajĘ specjalnych czynnoŌci kon-
serVacyjnych; naleŤy jednak spraVdzaę okresoVo ich funkcjonoVanie, 
przynajmniej co 6 miesiĨcy.

UT<LI=AC-A PRODU.TU

razem z odpadami domoVymi. W celu usuniĨcia produktu 
naleŤy zatem przeproVadzię zgodnie z lokalnie oboViĘzujĘ-
cymi przepisami szbiłrkĨ selektyVnĘt lub zVrłcię produkt 
do sprzedaVcy V chVili zakupu noVego, rłVnoVaŤnego 
produktu.
UZaga! – lokalne przepisy mogĘ przeVidyVaę poVaŤne sankcje V przy-
padku samodzielnej likVidacji tego produktu.

UtylizacMa akumulatora aZaryMnego (MeŠeli ZystćpuMe)
UZaga! – Roz�adoVany akumulator zaViera substancje zanieczyszczajĘ-
ce, nie naleŤy go ViĨc Vyrzucaę razem z odpadami domoVymi.
NaleŤy go poddaę utylizacji, zgodnie z metodami zbiłrki selektyVnej i 
przepisami oboViĘzujĘcymi V danym kraju. 

NinieMszy produkt stanoZi integralnó czćłõ systemu automatyki, 
naleŠy go zatem utylizoZaõ razem z nió.
Tak, jak V przypadku instalacji, rłVnieŤ po up�yVie okresu uŤytkoVania 
tego produktu czynnoŌci demontaŤoVe poVinien VykonyVaę VykValifi-
koVany personel.
UrzĘdzenie sk�ada siĨ z rłŤnego rodzaju materia�łV: niektłre z nich mogĘ 
zostaę poddane recyklingoVi, inne poVinny zostaę poddane utylizacji. 
NaleŤy Ve V�asnym zakresie zapoznaę siĨ z informacjami na temat recy-
klingu i utylizacji, przeVidzianymi V lokalnie oboViĘzujĘcych przepisach 
dla danej kategorii produktu.
UZaga! – niektłre elementy produktu mogĘ zaVieraę substancje szko-
dliVe lub niebezpieczne, ktłre pozostaVione V ŌrodoVisku mog�yby 
zaszkodzię ŌrodoVisku lub zdroViu ludzkiemu.
Jak Vskazuje symbol obok, zabrania siĨ Vyrzucania niniejszego produktu 
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INFORMAC-E DODAT.O:E

3 W ciĘgu trzech sekund Vykonaę dzia�anie opisane V Tabeli 9, V zaleŤ-
noŌci od modyfikoVanego parametru.

Przykĭad: aby ustaVię czas pauzy na 40 s.

1. NacisnĘę i przytrzymaę przez co najmniej 5 s. przyciski T1 i T2.
2. 9Volnię przyciski T1 i T2
3. NacisnĘę 3 razy przycisk T1

Wszystkie parametry moŤna ustaViaę Ved�ug uznania, bez Ťadnych 
ograniczeļ; jedynie regulacja ssi�y silnikat Vymaga zastosoVania szcze-
głlnych dzia�aļ:
• Nie ustaViaę Vysokich VartoŌci si�y, aby skompensoVaę nadmierny
opłr V niektłrych punktach toru ruchu bramy. Nadmierna si�a zViĨksza 
zagroŤenia dla uŤytkoVnika i moŤe uszkodzię bramĨ. 
• JeŤeli steroVanie ssi�Ę silnikat stosoVane jest jako pomoc V zmniejsze-
niu si�y uderzenia, po kaŤdym ustaVieniu naleŤy poVtłrzyę pomiar si�y, 
zgodnie z zaleceniami normy EN 12445.
• Warunki atmosferyczne mogĘ Vp�yVaę na zmianĨ ruchłV bramy, dlate-
go konieczne jest okresoVe VykonyVanie korekty ustaVieļ.

–––  .RO. 5  –––

W nastĨpnych rozdzia�ach zostanĘ omłVione rłŤne moŤliVoŌci sperso-
nalizoVania urzĘdzenia AVIO, majĘcego na celu dostosoVanie go do spe-
cyficznych VymogłV zastosoVania.

5.1 – RE*ULAC-E =AA:ANSO:ANE
5.1.1 – 8stawianie parametrÐw ]a pomocó nadajnika radiowego
Nadajnik radioVy moŤe zostaę uŤyty do ustaVienia rłŤnych parametrłV 
dzia�ania centrali: istnieje moŤliVoŌę ustaVienia czterech parametrłV, a 
kaŤdy z nich moŤe przyjmoVaę cztery rłŤne VartoŌci:

1) Czas pauzy: czas, kiedy brama pozostaje otVarta (V trybie automa-
tycznego zamykania).
2) OtVarcie czĨŌcioVe: tryb czĨŌcioVego otVarcia bramy.
3) Si�a silnika: maksymalna si�a, po przekroczeniu ktłrej centrala rozpo-
znaje przeszkodĨ i odVraca ruch bramy.
4) Funkcja sKrok po Krokut: sekVencja ruchłV zViĘzanych z kolejnymi
poleceniami sKrok po Krokut.
Regulacja parametrłV moŤe zostaę przeproVadzona za pomocĘ nadaj-
nika radioVego pod Varunkiem, Ťe jest on Vczytany V Trybie 1.
W przypadku braku nadajnika Vczytanego V Trybie 1, moŤna Vczytaę V 
ten sposłb ktłryŌ z nadajnikłV, ale tylko na czas Vykonania tego dzia-
�ania i naleŤy go skasoVaę po zakoļczeniu programoVania (patrz punkt 
5.4.1 sWczytyVanie V Trybie 1t i punkt 5.4.4 sKasoVanie jednego nadaj-
nika radioVegot).

U:A*A: Podczas VykonyVania ustaVieļ za pomocĘ nadajnika, naleŤy 
pozostaVię centrali czas niezbĨdny do rozpoznania polecenia Vys�anego 
drogĘ radioVĘ. Wszystkie przyciski poVinny byę naciskane i zValniane 
poVoli, przynajmniej przez jednĘ sekundĨ.

1 NacisnĘę rłVnoczeŌnie na co najmniej 5 sekund przyciski T1 i T2 znaj-
dujĘce siĨ na nadajniku radioVym.

2 9Volnię oba przyciski.

5.1.2 – .ontrola regulacji ]a pomocó nadajnika radiowego
9a pomocĘ nadajnika Vczytanego V Trybie1 moŤna V doVolnym 
momencie spraVdzię VartoŌci ustaVieļ kaŤdego parametru, Vyko-
nujĘc V tym celu nastĨpujĘce czynnoŌci:
1 NacisnĘę rłVnoczeŌnie na co najmniej 5 sekund przyciski T1 i T2 
znajdujĘce siĨ na nadajniku radioVym.
2 9Volnię oba przyciski.
3 W ciĘgu trzech sekund naleŤy Vykonaę dzia�anie opisane V Tabeli 

9, V zaleŤnoŌci od spraVdzanego parametru.
4 9Volnię przycisk, gdy zacznie migaę lampa ostrzegaVcza.
5 Policzyę migniĨcia i V zaleŤnoŌci od ich liczby, spraVdzię V Tabeli 
10 odpoViadajĘcĘ im VartoŌę.
Przykĭad: JeŤeli po rłVnoczesnym naciŌniĨciu przez 5 s przyciskłV 
T1 i T2, a nastĨpnie przycisku T1 lampa ostrzegaVcza mignie trzy 
razy, czas pauzy jest ustaViony na 40 s.

Parametry 

Czas pauzy

OtVarcie czĨŌcioVe

Si�a silnika

Funkcja
„Krok po Krokut

Nr

1°

2°

3°

4°

1°

2°

3°

4°

1°

2°

3°

4°

1°

2°

3°

4° 

Dziaĭanie: czynnoŌę do Vykonania V punkcie 3 V fazie regulacji

NacisnĘę 1 raz przycisk T1

NacisnĘę 2 razy przycisk T1

NacisnĘę 3 razy przycisk T1

NacisnĘę 4 razy przycisk T1

NacisnĘę 1 raz przycisk T2

NacisnĘę 2 raz przycisk T2

NacisnĘę 3 raz przycisk T2

NacisnĘę 4 raz przycisk T2

NacisnĘę 1 raz przycisk T3

NacisnĘę 2 razy przycisk T3

NacisnĘę 3 razy przycisk T3

NacisnĘę 4 razy przycisk T3

NacisnĘę 1 raz przycisk T4

NacisnĘę 2 razy przycisk T4

NacisnĘę 3 razy przycisk T4

NacisnĘę 4 razy przycisk T4

TABELA 9

:artołõ

10s

20s (*)

40s

80s

OtVarcie bramy V 1/4 biegu

OtVarcie bramy V 1/2 biegu  (*)

OtVarcie bramy V 3/4 biegu

Ca�koVite otVarcie bramy

Niska

÷rednio-niska (*)

÷rednio-Vysoka

Wysoka

sOtVierat-sStopt-s9amykat-sStopt

sOtVierat-sStopt-s9amykat-sOtVierat (*)

sOtVierat-s9amykat-sOtVierat-s9amykat

sOtVierat-sOtVierat-sOtVierat (tylko otVieranie)

(*) Oryginalna VartoŌę fabryczna

T2
T1

80
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Parametr

Czas pauzy

OtVarcie czĨŌcioVe

Si�a silnikłV

Funkcja sKrok po Krokut

Dziaĭanie

NacisnĘę i przytrzymaę VciŌniĨty przycisk T1

NacisnĘę i przytrzymaę VciŌniĨty przycisk T2

NacisnĘę i przytrzymaę VciŌniĨty przycisk T3

NacisnĘę i przytrzymaę VciŌniĨty przycisk T4

TABELA 10
Uwaga 2� 5ÐZnoleJle mićd]\ sobó moŠe b\õ poĭóc]ona doZolna lic]ba 
ur]ód]eį t\pu NO�
8ZaJa 3� 5ÐZnoleJle mićd]\ sobó moŠe b\õ poĭóc]ona doZolna lic]ba 
ur]ód]eį t\pu N&�
8ZaJa 4� 0oŠliZe Mest rÐZnoleJĭe podĭóc]enie t\lko 2 ur]ód]eį ] Z\M-
łciem o staĭ\m opor]e 8,2kΩ� : ra]ie potr]eb\ podĭóc]enia Zićks]eM lic]-
b\ ur]ód]eį, moŠna Me poĭóc]\õ ekaskadoZor ] Medn\m koįcoZ\m ur]ó-
d]eniem o opor]e 8,2kΩ�

UZaga: -eŠeli do ZeMłcia STOP só podĭóczone urzódzenia zabez-
pieczaMóce, tylko urzódzenia z ZyMłciem o staĭym oporze 8,2kΩ 
zapeZniaMó 3 kategorić zabezpieczenia przed usterkami.

Tak jak V przypadku BUS, centrala Vczytuje rodzaj urzĘdzenia do�Ę-
czonego do VejŌcia STOP podczas fazy VczytyVania; kaŤda zmiana V 
porłVnaniu do stanu zapamiĨtanego poVoduje VystĘpienie sSTOPt.

5.3.3 - :c]ytywanie innych ur]ód]eį
9azVyczaj, czynnoŌę VczytyVania urzĘdzeļ pod�Ęczonych do BUS i do 
VejŌcia STOP jest VykonyVana podczas czynnoŌci montaŤoVych; jed-
nak po kaŤdym dodaniu lub usuniĨciu urzĘdzenia naleŤy poVtłrzyę Vczy-
tyVanie V nastĨpujĘcy sposłb:

1 NacisnĘę i przytrzymaę VciŌniĨty przez co najmniej 5 sekund przycisk 
P2 >A@, nastĨpnie zVolnię przycisk.
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B

A

2 Odczekaę kilka sekund, aŤ centrala zakoļczy VczytyVanie urzĘdzeļ.

3 Po zakoļczeniu VczytyVania, dioda LED P2 >B@ musi zgasnĘę. JeŤeli 
dioda LED P2 miga, oznacza to obecnoŌę b�Ĩdu: patrz punkt 5.5 sRoz-
ViĘzyVanie problemłVt.

4 Po dodaniu lub usuniĨciu urzĘdzeļ, konieczne jest ponoVne Vykonanie 
odbioru automatyki, zgodnie ze Vskazaniami V punkcie 3.7.1 sOdbiłrt.

5.3.4 – Dodawanie fotokomórek
W kaŤdej chVili moŤliVe jest zainstaloVanie jednej lub ViĨcej par fotoko-
młrek (nie sĘ za�Ęczone V serii do AVIO).

W celu praVid�oVego rozpoznania fotokomłrek przez centralĨ, naleŤy 
Vykonaę nadanie adresłV przy uŤyciu odpoViednich mostkłV elektrycz-
nych. NadaVanie adresu dotyczy nadajnika i odbiornika (Vykonujemy 
mostek V ten sam sposłb) po upeVnieniu siĨ, Ťe inne pary fotokomłrek 
nie posiadajĘ tego samego adresu.

NadaVanie adresu fotokomłrkom s�uŤy zarłVno do ich praVid�oVego 
rozpoznania VŌrłd innych urzĘdzeļ BUS, jak rłVnieŤ do przypisania 
spe�nianej funkcji.

W automatyce dla bram segmentoVych moŤna zainstaloVaę fotokomłr-
ki, jak przedstaViono na Rysunku 82. W automatyce z bramami uchylny-
mi, naleŤy siĨ odnieŌę do Rysunku 83.

FotokomÐrka E i FotokomÐrka F sĘ uŤyVane do szczegłlnych instala-
cji, VymagajĘcych ca�koVitego zabezpieczenia automatyki, rłVnieŤ pod-
czas otVierania.

Po zainstaloVaniu lub usuniĨciu fotokomłrek koniecznym bĨdzie doko-
nanie V centrali fazy VczytyVania V sposłb opisany V punkcie s5.3.3 
WczytyVanie innych urzĘdzeļt.

5.4 – :C=<T<:ANIE NADA-NI.°: RADIO:<CH

Centrala zaViera odbiornik radioVy, Vspł�pracujĘcy z nadajnikami 
ECCO5 (rłŤne modele). Dostarczone nadajniki nie sĘ Vczytane, ViĨc 
naleŤy najpierV dokonaę Vczytania 1 nadajnika (Trybie 1).

NoVe, dodatkoVe nadajniki moŤna Vczytaę na dVa sposoby:

5.2 – UR=òD=ENIA DODAT.O:E

Oprłcz urzĘdzeļ VchodzĘcych V sk�ad zestaVu AVIO, dostĨpne sĘ tak-
Ťe inne urzĘdzenia dodatkoVe, s�uŤĘce do rozbudoVania systemu i pod-
niesienia jego bezpieczeļstVa i osiĘgłV.

PR100: (Tylko do AVIO1000) Akumulator aVaryjny 24V do zasilania V 
razie braku napiĨcia siecioVego. 9apeVnia Vykonanie przynajmniej dzie-
siĨciu pe�nych cykli.

*A2: RAMIÔ WAHAD�OWE urzĘdzenie dodatkoVe umoŤliViajĘce Vspł�-
pracĨ systemu z bramĘ uchylnĘ.

*U2: 9ESTAW DO RÔC9NEGO WYSPR9ÔGLANIA umoŤliVia otVarcie 
bramy z zeVnĘtrz przy braku zasilania elektrycznego.

Informacje na temat noVych urzĘdzeļ dodatkoVych sĘ dostĨpne V kata-
logu produktłV linii Nice Home lub na stronie VVV.niceforyou.com.

5.3 – DODA:ANIE LUB USU:ANIE UR=òD=EĮ

Przy automatyzacji z urzĘdzeniem AVIO istnieje moŤliVoŌę dodaVania lub 
usuVania dodatkoVych urzĘdzeļ V doVolnym momencie.

Nie dodaZaõ innych urzódzeį przed spraZdzeniem ich zgod-
nołci z systemem AVIO. : celu uzyskania dodatkoZych informa-
cMi, naleŠy sić zZrÐciõ do serZisu technicznego Nice.

5.3.1 – ECSBus

ECSBus jest systemem umoŤliViajĘcym Vykonanie po�Ęczenia urzĘdzeļ 
ECSBus za pomocĘ jedynie dVłch przeVodłV, ktłrymi jest przesy�a-
ne zasilanie elektryczne i sygna�y komunikatłV. Wszystkie urzĘdzenia sĘ 
pod�Ęczane rłVnolegle do tych samych 2 przeVodłV BUS; kaŤde urzĘ-
dzenie jest rozpoznaVane niezaleŤnie, ponieVaŤ podczas instaloVania 
jest mu przypisany jeden, jednoznaczny adres.

Do BUS moŤna pod�Ęczyę zarłVno fotokomłrki, jak i inne urzĘdzenia 
stosujĘce ten system, na przyk�ad urzĘdzenia bezpieczeļstVa, przyciski 
steroVania, diody sygnalizacyjne itp.

Informacje na temat urzĘdzeļ ECSBus sĘ dostĨpne V katalogu produk-
tłV linii Nice Home lub na stronie VVV.niceforyou.com.

Centrala Vczytuje, jedno po drugim, Vszystkie urzĘdzenia tak pod�Ęczone 
podczas odpoViedniej fazy VczytyVania i jest V stanie precyzyjnie Vykryę 
Vszelkie usterki. 9 tego poVodu, za kaŤdym razem, gdy jest dodaVane 
lub od�Ęczane urzĘdzenie do�Ęczone do BUS, naleŤy V centrali przepro-
Vadzię fazĨ VczytyVania, tak jak opisano V punkcie 5.3.3 sWczytyVanie 
innych urzĘdzeļt.

5.3.2 – :ejłcie STOP
STOP jest VejŌciem, ktłre poVoduje natychmiastoVe zatrzymanie 
maneVru (po ktłrym nastĨpuje krłtkie odVrłcenie kierunku ruchu). Do 
tego VejŌcia moŤna pod�Ęczyę urzĘdzenia ze stykami normalnie otVarty-
mi sNOt, ze stykami normalnie zamkniĨtymi sNCt, oraz z VyjŌciem o sta-
�ym oporze 8,2kΩ, jak na przyk�ad listVy kraVĨdzioVe. Po odpoViedniej 
konfiguracji po�Ęczeļ, do VejŌcia STOP moŤna pod�Ęczyę kilka urzĘdzeļ, 
naVet rłŤnych typłV.
W tym celu naleŤy postĨpoVaę zgodnie ze VskazłVkami przedstaViony-
mi V poniŤszej Tabeli 11:

Uwaga 1� .ombinacMć NO i N& otr]\mam\ ĭóc]óc te dZa st\ki rÐZnole-
Jle i doĭóc]aMóc s]ereJoZo ]e st\kiem N& staĭ\ opÐr 8,2kΩ �moŠliZa Mest 
]atem kombinacMa 3 ur]ód]eį: NO, N& i 8,2kΩ��

1 urzĘdzenie typu:

  NO NC 8,2kΩ

 NO RłVnolegle (uwaga 2� (uwaga 1� RłVnolegle

 NC (uwaga 1� SzeregoVo (uwaga 3� SzeregoVo
 8,2kΩ RłVnolegle SzeregoVo (uwaga 4�

TABELA 9

2 
ur

zĘ
dz

en
ie

 ty
pu
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Po zaŌVieceniu siĨ diody LED P1 >B@, zVolnię przycisk.

2 W ciĘgu 10 sekund przycisnĘę doVolny przycisk VczytyVanego nadaj-
nika i przytrzymaę go przez co najmniej 3 s.

JeŤeli VczytyVanie przebieg�o pomyŌlnie, dioda P1 mignie trzykrotnie.

3 JeŤeli konieczne jest Vczytanie kolejnych nadajnikłV, naleŤy V ciĘgu 
kolejnych 10 s poVtłrzyę krok 2, V przeciVnym razie procedura Vczyty-
Vania zakoļczy siĨ automatycznie.

5.4.2 – :c]ytywanie w Trybie 2
W przypadku VczytyVania nadajnika radioVego V Trybie 2, do kaŤdego 
przycisku moŤna przypisaę doVolne spoŌrłd czterech poleceļ: sKrok po 
Krokut, sOtVarcie czĨŌcioVet, sTylko otVłrzt, i sTylko zamknijt.

Tryb 2 Vymaga oddzielnego Vczytania kaŤdego przycisku nadajnika.

1 NacisnĘę przycisk P1 >A@ (Rysunek 84) na centrali liczbĨ razy VskazanĘ 
przez liczbĨ, ktłrĘ ŤĘdana funkcja zosta�a opatrzona V poniŤszej tabeli:

1 raz Polecenie sKrok po Krokut 

2 razy Polecenie sOtVarcie czĨŌcioVet

3 razy Polecenie sTylko otVłrzt

4 razy Polecenie sTylko zamknijt

2 SpraVdzię, czy liczba migniĨę diody LED P1 >B@ odpoViada Vybrane-
mu poleceniu.

3 W ciĘgu 10 sekund VcisnĘę na co najmniej 2 s Vybrany przycisk konfi-
guroVanego nadajnika radioVego.

•  Tryb 1: V tym trybie nadajnik radioVy jest VykorzystyVany ca�koVicie,
czyli Vszystkie przyciski VykonujĘ okreŌlone polecenie. W Trybie 1, nadaj-
nik radioVy moŤe byę VykorzystyVany do steroVania tylko jednĘ auto-
matykĘ, jak przedstaViono poniŤej:

Przycisk T1 Polecenie sKrok po Krokut 

Przycisk T2 Polecenie sOtVarcie czĨŌcioVet

Przycisk T3 Polecenie sTylko otVłrzt

Przycisk T4 Polecenie sTylko zamknijt

•  Tryb 2: do kaŤdego przycisku moŤna przypisaę jedno z czterech
dostĨpnych poleceļ. Ten tryb, jeŌli V�aŌciVie Vykorzystany, umoŤliVia 
steroVanie dVoma lub ViĨkszĘ liczbĘ systemłV automatyki; na przyk�ad:

Przycisk T1 Polecenie sTylko otVłrzt automatyka Nr 1

Przycisk T2 Polecenie sTylko zamknijt automatyka Nr 1

Przycisk T3 Polecenie sKrok po Krokut automatyka Nr 2

Przycisk T4 Polecenie sKrok po Krokut automatyka Nr 3

KaŤdy z nadajnikłV jest oczyViŌcie niezaleŤnym urzĘdzeniem i dlatego 
niektłre mogĘ byę Vczytane do centrali V Trybie 1, a inne V Trybie 2.

Odbiornik radioVy V centrali zaViera 150 jednostek pamiĨci; VczytyVa-
nie V Trybie1 zajmuje jednĘ jednostkĨ dla kaŤdego nadajnika, natomiast 
V Trybie 2 – jednĘ jednostkĨ dla kaŤdego Vczytanego przycisku.

UZaga: ponieZaŠ czas na Zykonanie procesu ZczytyZania 
Mest ograniczony (do 10 s), naleŠy uZaŠnie przeczytaõ poniŠsze 
instrukcMe przed rozpoczćciem procedury.

5.4.1 – :c]ytywanie w Trybie 1
1 NacisnĘę przycisk P1 >A@ na co najmniej 3s.

Mostki

TABELA 12

FotokomÐrka

Fotokomłrka VeVnĨtrzna 
h�50cm; dzia�ajĘca przy 
zamykaniu

Fotokomłrka VeVnĨtrzna 
h�100cm; dzia�ajĘca przy 
zamykaniu 

Fotokomłrka zeVnĨtrzna 
h � 50cm dzia�ajĘca przy 
otVieraniu i zamykaniu

Fotokomłrka zeVnĨtrzna 
h � 100cm dzia�ajĘca przy 
otVieraniu i zamykaniu

Fotokomłrka dzia�ajĘca przy 
otVieraniu

Fotokomłrka VeVnĨtrzna 
dzia�ajĘca przy otVieraniu

KONFIGURACJA 
NIEDO9WOLONA

A

B

C

D

E

F

G

MostkiFotokomÐrka

U:A*A: ZyMłcie BUS na AVIO600 posiada maksymalny ĭadunek 1 Mednostki (tylko z adresem A).
Na AVIO1000 obcióŠenie maksymalne Zynosi 6 Mednostek; Medna para fotokomÐrek pobiera moc rÐZnó 1 Mednostce 
ECSBus.
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JeŤeli VczytyVanie przebieg�o pomyŌlnie, dioda P1 Vykona 3 Volne 
migniĨcia.

4 JeŤeli konieczne jest Vczytanie kolejnych nadajnikłV, naleŤy V ciĘgu 
kolejnych 10 s poVtłrzyę krok 3, V przeciVnym razie procedura Vczyty-
Vania zakoļczy siĨ automatycznie.

5.4.3 – :c]ytywanie na odlegĭołõ
Istnieje moŤliVoŌę Vczytania noVego nadajnika do centrali bez bezpo-
Ōredniego dzia�ania na jej przyciskach. NaleŤy przygotoVaę VczeŌniej 
skonfiguroVany i spraVny sSTARYt nadajnik. sNOWYt konfiguroVany 
nadajnik przejmie charakterystykĨ sSTAREGOt. 9atem, jeŤeli sSTARYt 
nadajnik zosta� Vczytany V Trybie 1, takŤe sNOWYt nadajnik zostanie 
Vczytany V tym trybie. W tym przypadku, podczas fazy VczytyVania 
moŤna VcisnĘę doVolny przycisk na obu nadajnikach. JeŤeli natomiast 
sSTARYt nadajnik zosta� Vczytany V Trybie 2, na sSTARYMt nadajniku 
naleŤy VcisnĘę przycisk z ŤĘdanym poleceniem, a na sNOWYMt przycisk, 
ktłry ma zostaę przypisany do tego polecenia.

TrzymajĘc oba nadajniki, naleŤy siĨ ustaVię V zasiĨgu odbioru radioVego 
automatyki i Vykonaę nastĨpujĘcĘ procedurĨ:

1 NacisnĘę na co najmniej 5 sekund przycisk NOWEGO nadajnika radio-
Vego, nastĨpnie zVolnię przycisk.
2 NacisnĘę poVoli 3 razy przycisk na STARYM nadajniku radioVym.
3 NacisnĘę poVoli 1 raz przycisk na NOWYM nadajniku radioVym.

W tej chVili sNOWYt nadajnik zostanie rozpoznany przez centralĨ i przej-
mie charakterystykĨ sSTAREGOt nadajnika.

JeŤeli istnieje potrzeba Vczytania kolejnych nadajnikłV, naleŤy poVtłrzyę 
Vszystkie kroki dla kaŤdego noVego nadajnika.

5.4.4 – Kasowanie jednego nadajnika radiowego
SkasoVanie nadajnika radioVego za pomocĘ poniŤszej procedury jest 
moŤliVe tylko Vtedy, gdy nadajnik taki jest dostĨpny.

JeŤeli nadajnik Vczytany by� V Trybie 1, Vystarczy Vykonaę tylko raz fazĨ 
kasoVania i nacisnĘę V punkcie 3 doVolny przycisk. Gdy nadajnik by� Vczy-
tany V Trybie 2, kaŤdy Vczytany przycisk naleŤy sVykasoVaęt oddzielnie.

1 NacisnĘę i przytrzymaę przycisk P1 >A@ (Rysunek 85) na centrali.

Oznaki 

Nadajnik nie Vysy�a Ťadnych 
sygna�łV (dioda LED >A@ siĨ nie 
ŌVieci)

ManeVr siĨ nie rozpoczyna, a dio-
da LED sBUSt >B@ nie miga. 

ManeVr siĨ nie rozpoczyna i 
ŌViat�o pomocnicze >*@ jest zga-
szone.

ManeVr siĨ nie rozpoczyna, a 
ŌViat�o pomocnicze miga kilka-
krotnie.

ManeVr rozpoczyna siĨ, lecz 
zaraz po tym nastĨpuje zmiana 
kierunku ruchu bramy.

ManeVr jest VykonyVany, ale nie 
dzia�a lampa ostrzegaVcza. 

ManeVr jest VykonyVany, ale nie 
dzia�a ŌViat�o pomocnicze.

PraZdopodobna przyczyna i moŠliZe łrodki zaradcze

• SpraVdzię, czy baterie nie sĘ roz�adoVane. W razie potrzeby Vymienię baterie (Punkt 7.3.4. sWymiana 
baterii V pilociet).

• SpraVdzię, czy kabel zasilajĘcy jest pod�Ęczony do gniazdka elektrycznego.
• SpraVdzię, czy bezpieczniki >E@ lub >F@ nie sĘ przepalone. EVentualnie zlokalizoVaę przyczynĨ usterki i 
Vymienię bezpieczniki na inne o tej samej VartoŌci i charakterystyce.

• SpraVdzię, czy polecenie jest rzeczyViŌcie odbierane. JeŤeli polecenie dociera do VejŌcia SbS, odpo-
Viednia dioda LED sSbSt >D@ musi siĨ zaŌViecię; jeŤeli natomiast jest uŤyty nadajnik radioVy, dioda LED 
sBUSt musi Vykonaę dVa d�ugie migniĨcia.

• SpraVdzię, czy VejŌcie STOP jest aktyVne, tzn. czy ŌVieci siĨ dioda LED sSTOPt  >C@. JeŤeli nie, spraV-
dzię urzĘdzenie pod�Ęczone do VejŌcia STOP.
• Test fotokomłrek VykonyVany przed kaŤdym maneVrem nie poViłd� siĨ. SpraVdzię fotokomłrki, pos�u-
gujĘc siĨ rłVnieŤ Tabeló 12 (Punkt 5.6.1 Fotokomłrki).

• Wybrana si�a jest zbyt ma�a, aby poruszaę bramĘ. SpraVdzię, czy VystĨpujĘ jakieŌ przeszkody i eVentu-
alnie Vybraę ViĨkszĘ si�Ĩ, zgodnie z opisem V punkcie 5.1 sRegulacje zaaVansoVanet.  
 

• SpraVdzię obecnoŌę zasilania na styku FLASH lampy ostrzegaVczej (jako, Ťe jest to prĘd zmienny, Var-
toŌę napiĨcia nie ma znaczenia: oko�o 10-30V ). JeŤeli napiĨcie jest obecne, moŤliVe Ťe ŤarłVka jest 
przepalona i naleŤy jĘ Vymienię na noVĘ ŤarłVkĨ o identycznych parametrach.

• Wymienię ŤarłVkĨ na noVĘ o takich samych parametrach.

TABELA 13 - (Rysunek 86)

85

B

A

2 9aczekaę, aŤ zaŌVieci siĨ dioda LED P1 >B@, ViĨc trzy sekundy...
3 NacisnĘę na co najmniej trzy sekundy przycisk nadajnika radioVego, 
ktłry ma zostaę skasoVany. JeŤeli kasoVanie zakoļczy�o siĨ pomyŌlnie, 
dioda P1 mignie piĨciokrotnie V szybkim tempie. JeŤeli dioda P1 miga V 
Volnym tempie, oznacza to, Ťe kasoVanie siĨ nie poViod�o, gdyŤ nadaj-
nik nie by� Vczytany.
4 JeŤeli istnieje potrzeba skasoVania innych nadajnikłV, naciskajĘc VciĘŤ 
przycisk P1, V ciĘgu dziesiĨciu sekund poVtłrzyę krok 3. W przeciVnym 
razie, faza kasoVania zakoļczy siĨ automatycznie.

5.4.5 – Kasowanie wszystkich nadajników radiowych
Dzia�anie to s�uŤy do kasoVania Vszystkich Vczytanych nadajnikłV.

1 NacisnĘę i przytrzymaę przycisk P1 >A@ na centrali (Rysunek 85).
2 9aczekaę, aŤ dioda LED P1 >B@ zaŌVieci siĨ, po chVili zgaŌnie, a 
nastĨpnie Vykona 3 migniĨcia.
3 9Volnię przycisk P1 dok�adnie podczas trzeciego migniĨcia.
4 Odczekaę oko�o 4 s na zakoļczenie fazy kasoVania. W tym czasie dio-
da LED P1 bĨdzie bardzo szybko migaę.

JeŤeli VczytyVanie przebieg�o pomyŌlnie, po kilku chVilach dioda P1 
Vykona 5 Volnych migniĨę.

5.5 – RO=:Iò=<:ANIE PROBLEM°:

PoniŤsza tabela zaViera VskazłVki pomocne przy rozViĘzyVaniu proble-
młV zViĘzanych z montaŤem automatyki lub V przypadku aVarii.
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5.6 – DIA*NOST<.A I S<*NALI=AC-E

Niektłre urzĘdzenia majĘ moŤliVoŌę emitoVania specjalnych sygna�łV, 
za pomocĘ ktłrych moŤna �atVo okreŌlię stan dzia�ania lub eVentualne 
usterki urzĘdzeļ.

5.6.1 – Fotokomórki
W fotokomłrkach znajduje siĨ dioda LED sSAFEt (Rysunek 87), ktłra 
umoŤliVia spraVdzenie V doVolnej chVili ich stanu dzia�ania. 

V czĨstszych odstĨpach czasu (co pł� sekundy). MigniĨcia sĘ poVta-
rzane dVukrotnie i sĘ oddzielone pauzĘ o d�ugoŌci jednej sekundy. Takie 
same sygna�y diagnostyczne sĘ emitoVane przez ŌViat�o pomocnicze.

5.6.2 – Lampa ostr]egawc]a i łwiatĭo pomocnic]e
Lampa ostrzegaVcza podczas maneVru miga z czĨstotliVoŌciĘ jednego 
migniĨcia na sekundĨ, natomiast ŌViat�o pomocnicze jest zaVsze zaŌVie-
cone; gdy pojaVi siĨ usterka, zostaje VyemitoVana seria krłtkich migniĨę 

86

F

E

G

Dioda LED eSAFEr 

9gaszona

3 szybkie migniĨcia i 1 
sekunda przerVy

1 bardzo poVolne migniĨcie

1 poVolne migniĨcie

1 szybkie migniĨcie 
 

1 bardzo szybkie migniĨcie 
 

÷Vieci

Stan

Fotokomłrka nie jest zasilana lub jest 
uszkodzona

UrzĘdzenie nie zosta�o rozpoznane przez 
centralĨ

RX odbiera optymalny sygna�

RX odbiera dobry sygna�

RX odbiera s�aby sygna� 
 

RX odbiera bardzo s�aby sygna� 
 

RX nie odbiera Ťadnego sygna�u.

Dziaĭanie

SpraVdzię, czy V zaciskach fotokomłrki jest napiĨcie oko�o 8-12 
V ; jeŤeli napiĨcie jest praVid�oVe praVdopodobnie fotoko-
młrka jest uszkodzona.

PoVtłrzyę procedurĨ VczytyVania centrali.
SpraVdzię, czy Vszystkie pary fotokomłrek na BUS majĘ praVi-
d�oVe adresy.

PraVid�oVe funkcjonoVanie.

PraVid�oVe funkcjonoVanie.

PraVid�oVe funkcjonoVanie, ale naleŤy spraVdzię ustaVienie V 
linii nadajnika i odbiornika i czystoŌę szybek.

Jest na granicy praVid�oVego funkcjonoVania; naleŤy spraVdzię 
ustaVienie V linii TX-RX i czystoŌę szybek.

SpraVdzię, czy nie ma przeszkłd pomiĨdzy nadajnikiem i odbior-
nikiem. SpraVdzię, czy dioda LED na nadajniku miga poVoli. 
SpraVdzię VyrłVnanie nadajnika i odbiornika 

TABELA 14

Miganie Z szybkim tempie 

1 migniĨcie
jednosekundoVa przerVa
1 migniĨcie

2 migniĨcia
jednosekundoVa przerVa
2 migniĨcia

3 migniĨcia
jednosekundoVa przerVa
3 migniĨcia

4 migniĨcia
jednosekundoVa przerVa
4 migniĨcia

Stan

B�Ęd na ECSBus

9adzia�anie fotokomłrki

9adzia�anie ogranicznika ssi�y silnikat

9adzia�anie VejŌcia STOP

Dziaĭanie

Na poczĘtku maneVru, kontrola obecnych urzĘdzeļ nie odpo-
Viada Vczytanym urzĘdzeniom; naleŤy spraVdzię i eVentualnie 
poVtłrzyę VczytyVanie. (5.3.3 - sWczytyVanie innych urzĘdzeļt).
MoŤliVe, Ťe niektłre z urzĘdzeļ sĘ uszkodzone, naleŤy je spraV-
dzię i Vymienię.

Na poczĘtku maneVru jedna lub ViĨcej fotokomłrek nie daje 
zgody. SpraVdzię, czy nie VystĨpujĘ przeszkody.
Podczas ruchu, V razie obecnoŌci przeszkody, nie jest Vymaga-
ne Ťadne dzia�anie.

Podczas ruchu brama napotka�a ViĨkszy opłr: spraVdzię przy-
czynĨ.

Na poczĘtku maneVru lub podczas ruchu zadzia�a�o VejŌcie 
STOP; spraVdzię przyczynĨ.

TABELA 15

[A] Led
FLASH BUS STOP SbS

B C D

Led SAFE

8�
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5.6.3 – Centrala
Na centrali znajduje siĨ zestaV diod LED, z ktłrych kaŤda moŤe emito-
Vaę specyficzne sygna�y, zarłVno podczas normalnej pracy jak i V przy-
padku VystĘpienia usterki.

Dioda LED O. >A@

9gaszona

9aŌViecona

Jedno migniĨcie na sekundĨ

2 d�ugie migniĨcia

Seria migniĨę rozdzielonych 
przerVĘ

Stan

Anomalia

PoVaŤna anomalia

Wszystko OK

NastĘpi�a zmiana stanu VejŌę

Dziaĭanie

SpraVdzię obecnoŌę zasilania; spraVdzię, czy nie zadzia�a�y bez-
pieczniki; eVentualnie zlokalizoVaę przyczynĨ usterki i Vymienię 
bezpieczniki na inne o tej samej VartoŌci i charakterystyce.

ObecnoŌę poVaŤnej anomalii; Vy�Ęczyę centralĨ na kilka sekund; 
jeŤeli stan siĨ utrzyma, oznacza to, Ťe VystĘpi�a usterka i naleŤy 
Vymienię p�ytĨ elektronicznĘ.

Normalne dzia�anie centrali

NormalnĘ sytuacjĘ jest zmiana na jednym z VejŌę: SbS, STOP, 
zadzia�anie fotokomłrek lub uŤycie nadajnika radioVego.

TABELA 16

Jest to taka sama sygnalizacja, jak sygnalizacja na lampie ostrzegaVczej i ŌVietle pomocniczym (Patrz Tabela 14)

Dioda LED STOP >B@

9gaszona

9aŌViecona

Stan

9adzia�anie VejŌcia STOP

Wszystko OK

Dziaĭanie

SpraVdzię urzĘdzenia pod�Ęczone do VejŌcia STOP

AktyVne VejŌcie STOP

Dioda LED SbS >C@

9gaszona

9aŌViecona 

Stan

Wszystko OK

9adzia�anie VejŌcia SbS 

Dziaĭanie

WejŌcie SbS nie jest aktyVne

Jest to normalne jedynie, gdy jest rzeczyViŌcie aktyVne urzĘdze-
nie pod�Ęczone do VejŌcia SbS.

Dioda LED P1 >D@

9gaszona

9aŌViecona 

Seria szybkich migniĨę, od 
1 do 4 

Stan

Wszystko OK

WczytyVanie V Trybie 1 

WczytyVanie V Trybie 2

Dziaĭanie

Brak VczytyVania V toku

Normalne podczas VczytyVania V Trybie 1, ktłry trVa maksy-
malnie 10s

Normalne podczas VczytyVania V Trybie 2, ktłry trVa maksy-
malnie 10s

Dioda LED P2 >E@

9gaszona

9aŌViecona

1 migniĨcie na sekundĨ

2 migniĨcia na sekundĨ

Stan

Wszystko OK

Wszystko OK

Nie zosta�o zapamiĨtane Ťadne 
urzĘdzenie lub VystĘpi� b�Ęd 
zapamiĨtanych urzĘdzeļ 

Faza VczytyVania V toku

Dziaĭanie

Wybrana prĨdkoŌę sVolnot

Wybrana prĨdkoŌę sszybkot

MoŤliVe, Ťe nastĘpi�a usterka urzĘdzeļ: spraVdzię i eVentualnie 
poVtłrzyę procedurĨ VczytyVania (patrz punkt 3.5.1 sWczyty-
Vanie pod�Ęczonych urzĘdzeļt).

Wskazuje procedurĨ VyszukiVania pod�Ęczonych urzĘdzeļ V 
toku (ktłra trVa maksymalnie kilka sekund).

Dioda LED P3 >F@

9gaszona

9aŌViecona

1 migniĨcie na sekundĨ

2 migniĨcia na sekundĨ

Stan

Wszystko OK

Wszystko OK

Pozycje nie zosta�y odczytane. 

Dziaĭanie

Praca sPł�automatycznat

Praca sAutomatycznat

Wykonaę ponoVnie procedurĨ VczytyVania pozycji (patrz punkt 
3.5.2 sWczytyVanie pozycji otVarcia i zamkniĨcia bramyŭ)

Procedura VczytyVania pozycji V toku

FLASH
BU

S
STO

P
SbS

88

A

B

C

F E D
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PATAMETR< TECHNIC=NE R°şN<CH C=ĆŁCI PRODU.TU

AVIO600 / AVIO1000 jest produktem firmy NICE S.p.a. (TV). Firma Nice S.p.A. zastrzega sobie praVo VproVadzania zmian parametrłV technicznych 
V�asnych produktłV V ktłrejkolViek chVili i bez uprzedzenia, ale gVarantujĘc ich funkcjonalnoŌę i przeVidziane zastosoVanie. UVaga: charakterysty-
ka techniczna odnosi siĨ do temperatury 20°C.

 OPIS  DANE

Typ 
 

=astosoZana technologia 

Maksymalny moment startoZy >odpo-
ZiadaMócy zdolnołci ZytZorzenia siĭy 
ZyZoĭuMóceM ruch skrzydĭa@

Moment znamionoZy >odpoZiadaMócy 
zdolnołci ZytZorzenia siĭy podtrzymu-
MóceM ruch skrzydĭa@

Prćdkołõ bez ĭadunku 

Prćdkołõ przy momencie nominalnym 

Maksymalna czćstotliZołõ cykli 

Maksymalny czas pracy ciógĭeM

Ograniczenia Z zastosoZaniu 

=asilanie AVIO 

Maksymalny pobÐr mocy

.lasa izolacMi

=asilanie aZaryMne

:yMłcie lampy ostrzegaZczeM

ŁZiatĭo pomocnicze 

:yMłcie BUS 

:eMłcie eSbSr

:eMłcie eSTOPr 

:eMłcie dla anteny radioZeM

Maksymalna dĭugołõ przeZodÐZ 

MoŠliZołõ zdalnego steroZania 

Maks. liczba ZczytyZanych nadaMni-
kÐZ ECCO5...

=asićg nadaMnikÐZ ECCO5... 
 

FunkcMe programoZane

FunkcMe automatyczne

 

Temperatura otoczenia pracy

MontaŠ

Stopieį ochrony

:ymiary / Zaga

 *D102  *D103
Si�oVnik elektromechaniczny do automatyzacji bram segmentoVych i uchylnych z VbudoVanĘ 

centralĘ sterujĘcĘ i odbiornikiem radioVym Vspł�pracujĘcym z nadajnikami sECCO5...t.

Silnik 24V , ŌlimakoVa przek�adnia redukcyjna, szyna proVadzĘca z paskiem zĨbatym i mecha-
niczne VysprzĨglanie. WbudoVany do silnika, ale oddzielony od centrali transformator, redukuje 

napiĨcie siecioVe do napiĨcia nominalnego 24V  stosoVanego V ca�ej automatyce.

 10,8 Nm  18 Nm   
 :600 N]  :1000 N]   
 

 5,4 Nm  9 Nm   
 :300 N]  :500 N]   
 

 0,10 m/s przy prĨdkoŌci sVolnot  0,10 m/s przy prĨdkoŌci sVolnot  
 0,18 m/s in przy prĨdkoŌci sszybkot  0,15 m/s przy prĨdkoŌci sszybkot

 0,05 m/s przy prĨdkoŌci sVolnot  0,05 m/s przy prĨdkoŌci sVolnot  
 0,09 m/s in przy prĨdkoŌci sszybkot  0,08 m/s przy prĨdkoŌci sszybkot

 50 kompletnych cykli na dzieļ (Do maksymalnie 10 cykli na godzinĨ. 
W temperaturze 50°C dozVolone jest maksymalnie 5 cykli na godzinĨ)

4 minuty (centrala ogranicza ciĘg�e funkcjonoVanie)

 Parametry konstrukcyjne urzĘdzenia spraViajĘ, Ťe jest ono przystosoVane do uŤytku z bramami seg-
mentoVymi i uchylnymi z przeciVciĨŤarami, zgodnymi z ograniczeniami zamieszczonymi V Tabeli 7

230 V  (±10%) 50/60 Hz

 250 W  370 W

I (Vymaga uziemienia)

 ---  9 urzĘdzeniem dodatkoVym PR100

Dla urzĘdzeļ sygnalizacji optycznej z dioda (FL200)

ďarłVka maks. 12 V 21 W z opraVkĘ BA15 (typ samochodoVy) pozostaje zaŌViecona przez 60 
sekund po Vykonaniu maneVru

Jedno VyjŌcie z obciĘŤeniem maksymalnym  Jedno VyjŌcie z obciĘŤeniem maksymalnym   
 1 jednostki ECSbus  6 jednostek ECSbus

Dla stykłV normalnie otVartych (zamkniĨcie styku VyVo�uje polecenie sKrok po Krokut)

Dla stykłV normalnie otVartych i/lub dla sta�ego oporu 8,2kΩ, oraz dla stykłV normalnie zamkniĨtych 
z VczytyVaniem stanu snormalnegot (kaŤda zmiana Vczytanego stanu VyVo�a polecenie sSTOPt)

52Ω dla przeVodu RG58 lub podobnych

9asilanie siecioVe: 30 m, VejŌcia/VyjŌcia: 20m, kabel antenoVy, najlepiej krłtszy niŤ 5m (z 
uVzglĨdnieniem zaleceļ dotyczĘcych minimalnego przekroju i rodzaju kabli)

W przypadku nadajnikłV ECCO5... do centrali moŤe zostaę Vys�ane jedno lub ViĨcej z nastĨpu-
jĘcych poleceļ: sKrok po Krokut, sOtVarcie czĨŌcioVet, sTylko otVłrzt, i sTylko zamknijt

  Do 150, jeŤeli konfiguroVane sĘ V Trybie 1    
 

Od 10 do 50m bez anteny, od 50 do 100m z antenĘ VbudoVanĘ V lampie ostrzegaVczej FL200. 
9asiĨg zaleŤy od VystĨpoVania przeszkłd i zak�łceļ elektromagnetycznych jak rłVnieŤ od po�o-

Ťenia anteny odbiorczej VbudoVanej V lampĨ ostrzegaVczĘ.

Praca sPł�automatycznat lub sAutomatycznat (zamykanie automatyczne)
PrĨdkoŌę silnikłV sVolnot lub sszybkot

Czas pauzy V pracy sAutomatycznejt do Vyboru spoŌrłd 10, 20, 40 i 80 sekund
Poziom czu�oŌci odczytu przeszkłd do Vyboru spoŌrłd 4 poziomłV

FunkcjonoVanie polecenia sKrok po Krokut V 4 trybach

Automatyczne rozpoznaVanie urzĘdzeļ pod�Ęczonych do VyjŌcia BUS
Automatyczne rozpoznaVanie typu urzĘdzenia sSTOPt (styk NO, NC lub o oporze 8,2kΩ)

Automatyczne rozpoznanie d�ugoŌci skoku bramy segmentoVej lub uchylnej i ustalanie punktłV 
zVolnienia

  -20°C...+50°C 

Poziomy

IP40

380 x 280 x h 110 mm / 4 kg
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INSTRU.C-A OBSĬU*I (do dostarczenia koįcoZemu uŠytkoZnikoZi)

–––  KROK 6  –––

 =aleca sić przechoZyZanie instrukcMi i udostćpnienie MeM 
Zszystkim uŠytkoZnikom urzódzenia.

6.1 – OSTR=EşENIA
l NadzoroZaõ bramć podczas MeM przesuZania sić i zachoZaõ 
bezpiecznó odlegĭołõ do momentu, gdy brama zostanie caĭkoZi-
cie otZarta lub zamknićta. Nie przechodziõ przez bramć dopÐki 
nie zostanie ona caĭkoZicie otZarta i sić nie zatrzyma. l Nie po-
zZalaõ dzieciom na przebyZanie Z pobliŠu bramy ani na zabaZć 
MeM elementami steruMócymi. l PrzechoZyZaõ nadaMniki Z mieMscu 
niedostćpnym dla dzieci. l : przypadku Zystópienia Makichkol-
Ziek niepraZidĭoZołci (dziZne odgĭosy, szarpanie), niezZĭocznie 
przerZaõ uŠytkoZanie urzódzenia. =lekceZaŠenie takich niepra-
ZidĭoZołci moŠe doproZadziõ do Zypadku. l Nie dotykaõ Šad-
nych czćłci urzódzenia, kiedy só Z ruchu. l =apeZniõ ZykonyZa-
nie okresoZych kontroli zgodnie z planem konserZacMi. l .onser-
ZacMe lub napraZy urzódzenia mogó byõ ZykonyZane Zyĭócznie 
przez ZykZalifikoZany personel techniczny. l Przesĭaõ polecenie 
z uszkodzonymi urzódzeniami bezpieczeįstZa:
Istnieje moŤliVoŌę steroVania bramĘ naVet Vtedy, gdy urzĘdzenia zabez-
pieczajĘce nie dzia�ajĘ praVid�oVo lub sĘ nieaktyVne.

01. W�Ęczyę steroVanie bramy za pomocĘ nadajnika. JeŤeli urzĘdzenia
zabezpieczajĘce zezVolĘ na otVarcie, brama otVorzy siĨ normalnie. W 
przeciVnym razie V ciĘgu 3 sekund naleŤy ponoVnie aktyVoVaę i przy-
trzymaę przycisk s�uŤĘcy do Vydania polecenia. 02. Po oko�o 2 sekun-
dach rozpocznie siĨ ruch bramy V trybie sManualnymt, to znaczy brama 
siĨ przesuVa dopłki Vciskamy przycisk, a po jego zVolnieniu natych-
miast siĨ zatrzyma.

W przypadku uszkodzenia urzĘdzeļ zabezpieczajĘcych, naleŤy jak naj-
szybciej napraVię elementy automatyki.

6.2 – Rćczne blokoZanie  i odblokoZanie  motoreduktora
Motoreduktor jest VyposaŤony V system mechaniczny, umoŤliViajĘcy 
rĨczne otVieranie i zamykanie bramy.

OtVarcie rĨczne naleŤy Vykonaę V przypadku braku prĘdu lub usterki in-
stalacji.

1 PociĘgnĘę V dł� za sznurek 
odblokoVujĘcy, aŤ Vłzek zostanie 
VysprzĨglony.

2 W tym momencie moŤna rĨcznie ste-
roVaę bramĘ.

AktyZacMa zZolnienia rćcznego 
moŠe ZyZoĭaõ niekontroloZany ruch 
bramy Z przypadku osĭabionych lub 
uszkodzonych sprćŠyn lub Z przy-
padku braku ZyZaŠenia bramy.

Aby przyVrłcię dzia�anie systemu automatyki, naleŤy przesunĘę bramĨ 
do pozycji poczĘtkoVej, aŤ Vłzek ponoVnie siĨ zasprzĨgli.

W przypadku aVarii motoreduktora, moŤliVe jest Vykonanie odblokoVa-
nia silnika V celu spraVdzenia, czy usterka nie dotyczy mechanizmu od-
blokoVujĘcego.

6.3 – SteroZanie bramó
• =a pomocó nadaMnika radioZego
Polecenie przypisane do kaŤdego przycisku zaleŤy od sposobu, V jaki 
zosta�o Vczytane.

• Przy uŠyciu przycisku (ZbudoZanego)

MoŤliVe jest steroVanie ruchem 
bramy dzia�ajĘc bezpoŌrednio na 
pomaraļczoVy przycisk >A@

A

6.4 – .onserZacMa do Zykonania przez uŠytkoZnika
PoniŤej Vymienione zosta�y czynnoŌci, ktłre uŤytkoVnik bramy poVinien 
okresoVo VykonyVaę:

• Do czyszczenia poZierzchni urzódzeį stosoZaõ lekko zZilŠonó
łciereczkć (nie mokró). Nie uŠyZaõ substancMi zaZieraMócych al-
kohol, benzen, rozcieįczalniki lub inne substancMe ĭatZopalne; 
uŠycie tych substancMi moŠe doproZadziõ do uszkodzenia urzó-
dzeį i spoZodoZaõ poŠary lub poraŠenia pródem elektrycznym.

• UsuZanie liłci i kamieni: odĭóczyõ zasilanie od automatyki przed
Zykonaniem koleMnych dziaĭaį, aby nikt nie doproZadziĭ do uru-
chomienia bramy.

6.5 – :ymiana baterii Z pilocie
Gdy bateria jest roz�adoVana, zasiĨg nadajnika ulega znacznemu zmniej-
szeniu. JeŤeli po naciŌniĨciu przycisku dioda zapala siĨ i natychmiast ga-
Ōnie, zanikajĘc, oznacza to, Ťe bateria jest ca�koVicie roz�adoVana i nale-
Ťy jĘ natychmiast Vymienię.
JeŤeli natomiast dioda zapala siĨ tylko na chVilĨ, oznacza to, Ťe bateria 
jest czĨŌcioVo roz�adoVana. W takim przypadku, naleŤy nacisnĘę przy-
cisk na co najmniej pł� sekundy, aby nadajnik młg� Vys�aę polecenie. 
JeŤeli jednak bateria jest zbyt mocno roz�adoVana, by nadajnik młg� Vy-
s�aę polecenie (i eVentualnie zaczekaę na odpoViedŢ), nadajnik Vy�Ęczy 
siĨ, a ŌViat�o diody zaniknie. W takim przypadku naleŤy przyVrłcię nor-
malne dzia�anie nadajnika, VymieniajĘc roz�adoVanĘ bateriĨ na innĘ tego 
samego typu, przestrzegajĘc Vskazanej biegunoVoŌci. Aby Vymienię ba-
teriĨ, naleŤy postĨpoVaę zgodnie z instrukcjĘ przedstaVionĘ poniŤej.

a b

c d

 Baterie zaZieraMó substancMe niebezpieczne: nie Zolno ich Zy-
rzucaõ razem z odpadami komunalnymi, lecz naleŠy stosoZaõ spo-
soby utylizacMi przeZidziane Z lokalnych przepisach.

6.6 – :ymiana ŠarÐZki
Przed Vykonaniem tej czynnoŌci naleŤy od�Ęczyę zasilanie od si�oVnika 
AVIO500.

1 OtVorzyę pokryVĨ, odkrĨcajĘc ŌrubĨ >A@ i VciskajĘc przycisk >B@.
2 WyjĘę ŤarłVkĨ, VciskajĘc jĘ do głry, a nastĨpnie jĘ przekrĨcajĘc. W�o-

Ťyę noVĘ ŤarłVkĨ 12V/10W, opraVa BA15.

A

B



Polski – 27

P
o

ls
ki

=AĬòC=NI. 1

DE.LARAC-A =*ODNOŁCI CE

9godnie z dyrektyVĘ 2006/42/WE, 9A�ÅC9NIK I, czĨŌę A (deklaracja zgodnoŌci CE dla maszyn)

––––––––––––––––––––

NiŠeM podpisany/firma (nazVisko lub nazVa firmy, ktłra odda�a do uŤytku bramĨ z napĨdem): . . . . . . . . . . . . . . . . .

 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 

Adres: . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . .

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 

DeklaruMe na Zĭasnó odpoZiedzialnołõ, Še urzódzenie:
- automatyka:     o segmentoVa brama z napĨdem     o Vahad�oVa brama z napĨdem

- Nr seryMny: . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

- Rok produkcMi: . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
- LokalizacMa (adres): . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 

Speĭnia podstaZoZe Zymogi nastćpuMócych dyrektyZ:
2006/42/:E DyrektyVa MaszynoVa

-est rÐZnieŠ zgodna z nastćpuMócymi normami zharmonizoZanymi:
EN 12445 „DrzVi i bramy przemys�oVe, handloVe i garaŤoVe. BezpieczeļstVo uŤytkoVania bram z napĨdem 

– metody badaļt

EN 12453 „DrzVi i bramy przemys�oVe, handloVe i garaŤoVe. BezpieczeļstVo uŤytkoVania bram z napĨdem 

– Vymaganiat

NazVisko: . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .     Podpis: . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 

Data: . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 

Miejsce: . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 
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DeklaracMa zgodnołci CE i deklaracMa Zĭóczenia maszyny 
nieukoįczoneM
DeklaracMa zgodna z dyrektyZami: 1999/5/:E (R&TTE); 2014/30/:E (EMC); 2006/42/:E (MD) zaĭócznik II, czćłõ B

Uwaga � 7rełõ ninieMs]eM deklaracMi Mest ]Jodna ] oficMalnó deklaracMó ]deponoZanó Z sied]ibie Nice 6�p�a�, a Z s]c]eJÐlnołci 
] naMnoZs]ó ZersMó dostćpnó pr]ed Z\drukoZaniem ninieMs]eJo podrćc]nika� NinieMs]\ tekst ]ostaĭ dostosoZan\ pod kótem 
Z\daZnic]\m� .opić or\JinalneM deklaracMi ]Jodnołci moŠna otr]\maõ od firm\ Nice 6�p�a� �79� ,�

Numer deklaracMi: 582/AVIO          :ersMa: 0          -ćzyk: PL

NazZa producenta: Nice s.p.a.
Adres: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustignè, Oderzo (TV) Italie
Osoba upoZaŠniona do sporzódzenia dokumentacMi techniczneM: Nice s.p.a.
Typ produktu: Motoreduktor 24V montoVane, z VbudoVanĘ centralĘ i odbiornikiem
Model/Typ: AVIO500C, AVIO600C, AVIO1000C, AVIO500CC
Urzódzenia dodatkoZe: GA2, GU2, PR100, KS200KIT, ECCO5BO, ECCO5WO

Ja, niŤej podpisany Roberto Griffa, jako Chief Executive Officer deklarujĨ na V�asnĘ odpoViedzialnoŌę, Ťe VyŤej Vymienione 
produkty sĘ zgodne z nastĨpujĘcymi dyrektyVami:

• DYREKTYWÅ PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO I RADY NR 1999/5/WE z dnia 9 marca 1999 r. V spraVie urzĘdzeļ radio-
Vych i koļcoVych urzĘdzeļ telekomunikacyjnych oraz Vzajemnego uznaVania ich zgodnoŌci, zgodnie z nastĨpujĘcymi nor-
mami zharmonizoVanymi:
- Ochrona zdroVia: EN 62479:2010
- BezpieczeļstVo elektryczne: EN 60950-1:2006 + A11:2009 + A12:2011 + A1:2010 + A2:2013
- KompatybilnoŌę elektromagnetyczna: EN 301 489-1 V1.9.2:2011; EN 301 489-3 V1.6.1:2013
- Widmo radioVe: EN 300 220-2 V2.4.1:2012

• DyrektyVa 2014/35/UE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO I RADY z dnia 26 lutego 2014 roku V spraVie harmonizacji paļstV
cz�onkoVskich odnoszĘcych siĨ do udostĨpniania na rynku sprzĨtu elektrycznego przeznaczonego do stosoVania V okre-
Ōlonych granicach napiĨcia (Versja przekszta�cona), zgodnie z nastĨpujĘce normy zharmonizoVane: EN 60335-1:2002 +
A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008 + A14:2010 + A15:2011; EN 60335-2-95:2015 + A1:2015; EN
62233:2008

Ponadto produkt jest zgodny z nastĨpujĘcĘ dyrektyVĘ V zakresie Vymagaļ dotyczĘcych maszyn nieukoļczonych:

DyrektyVa PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO I RADY NR 2006/42/WE z dnia 17 maja 2006 r. dotyczĘca maszyn, zmieniajĘca 
dyrektyVĨ 95/16/WE (przekszta�cenie)
• NiŤej podpisany deklaruje, Ťe stosoVna dokumentacja techniczna zosta�a sporzĘdzona zgodnie z za�Ęcznikiem VII B dyrekty-

Vy 2006/42/WE oraz, Ťe spe�nione zosta�y nastĨpujĘce Vymagania podstaVoVe:  1.1.1 - 1.1.2 - 1.1.3 - 1.2.1 - 1.2.6 - 1.5.1 
- 1.5.2 - 1.5.5 - 1.5.6 - 1.5.7 - 1.5.8 - 1.5.10 - 1.5.11

• Producent zoboViĘzuje siĨ do przekazania V�adzom krajoVym, V odpoViedzi na uzasadnione zapytanie, informacji dotyczĘ-
cych maszyny nieukoļczonej, zachoVujĘc ca�koVicie sVoje praVa do V�asnoŌci intelektualnej. 

• JeŤeli maszyna nieukoļczona oddana zostanie do eksploatacji V kraju europejskim, ktłrego jĨzyk urzĨdoVy jest inny niŤ jĨzyk
niniejszej deklaracji, importer ma oboViĘzek do�Ęczyę do niniejszej deklaracji stosoVne t�umaczenie.

• Ostrzegamy, Ťe maszyny nieukoļczonej nie naleŤy uruchamiaę do czasu, kiedy maszyna koļcoVa, do ktłrej zostanie V�Ęczo-
na, nie uzyska deklaracji zgodnoŌci (jeŤeli Vymagana) z za�oŤeniami dyrektyVy 2006/42/WE.

Produkt AVIO500 jest zgodny z nastĨpujĘcymi normami (V zakresie stosoVnych czĨŌci):
EN 13241-1:2003 + A1:2011; EN 12445:2000; EN 12453:2000; EN 12978:2003 + A1:2009

Oderzo, dnia 28 Lipiec 2016 roku

InŤ. Roberto *riffa
(Chief Executive Officer)
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www.niceforyou.com

Nice S.p.A.
Via Pezza Alta, 13
31046 Oderzo TV Italy
info�niceforyou.com

Service Après Vente France
En cas de panne, merci de contacter obligatoirement 
notre Service Après Vente par téléphone ou par email :

0 820 859 203
Service 0,15 €/min + prix appel

niceservice@niceforyou.com
Merci de ne pas retourner le produit en magasin 

Worldwide Customer Service
customerservice@niceforyou.com




